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D-00.00.00. Wymagania ogoélne

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSalwymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru robét
drogowych w ramach zadania ,Rozbudow&addka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowan@nte
niezkednymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze
robét jak w pkt. 1.1

1.3.Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogélne, wspdlne dla robotgpgh szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi dla zadania jak w ki

Nazwy i kody robét budowlanych

45000000 — 7 Roboty budowlane
45100000 — 8 Przygotowanie terenu pod bugdow
45111200 — 0 Roboty w zakresie przygotowania tepod budow i roboty ziemne
45111230 — 9 Roboty w zakresie stabilizacji gruntu
45112000 — 5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45112100 — 6 Roboty w zakresie kopania rowéw
45112210 — 0 Usuwanie wierzchniej warstwy gleby
45112700-2 Roboty w zakresie ksztattowania terenu
45112730 — 1 Roboty w zakresie ksztattowania diggtdstrad
45200000 — 9 Roboty budowlane w zakresie wznoszemigletnych obiektéw budowlanych lub icheéa oraz
roboty w zakresie irynierii lagdowej i wodnej
45230000 — 8 Roboty budowlane w zakresie budowgcigméw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych
autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywaniedru
45232440 Roboty budowlane w zakresie budowy rggioi do odprowadzanixiekow
45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, funddaveania oraz wykonywania nawierzchni autostradgd
45233100-0 Roboty w zakresie budowy autostrad, drég
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
45233129-9 Skrzyowania drdg
45233161-5 Roboty budowlane w zakresirzek pieszych
45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég
45233226-9 Roboty budowlane w zakresie drog dojaygdb
45233320-8 Fundamentowanie drég

1.4.Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkows (droga) albo
jego cz$¢ stanowgcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny, exet).
Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuodtsy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdighiypostoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraz zelsmi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Droga tymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakéczeniu.
Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony pieagia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowéy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanychzsty do notowania
zdarzé i okolicznagici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeapych odbioréw robét,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej pauoizy Inzynierem/  Kierownikiem
projektu/Inspektorem nadzoru, Wykonawrojektantem.
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru - osolvgmieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.
Jezdnia - Cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Kierownik budowy - Osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva
Korona drogi - Jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdrtikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielhcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - Uktad warstw nawierzchinaz ze sposobem ich pokenia.
Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazddéw lub pieszych.
Korpus drogowy - Nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
Koryto - Element uformowany w korpusie drogowym &cutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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Ksigzka obmiarow - Akceptowany przez Zyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru zészy
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robo6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgmiznikdw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Laboratorium - Drogowe lub inne laboratorium badasyczaakceptowane przez Zamawdago, niezbdne do

przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

Materiaty - Wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumeitpopjektovy i specyfikacjami

technicznymi, zaakceptowane przezyimera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Nawierzchnia - Warstwa lub zesp6t warstwzghych do przejmowania i rozktadania ofg@n od ruchu na podie

g;runtowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

8 Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw

atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdgga s miedzy warstvg scieralp a podbudow, zapewniajca lepsze

roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa zdea do wyrdéwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigfej

nawierzchni.

Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa mie

sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me

ona sktadéasie z jednej lub dwoch warstw.

" Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawiera warstwe
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinajca.

9 Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnym azdéem jest ochrona nawierzchni przed skutkami

dziatania mrozu.

Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do

~ warstwy nawierzchni lgcej powyej.

Y Warstwa odsczajca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

Niweleta - Wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

Obiekt mostowy - MST, wiadukt, estakada, tuneldkkadla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - Droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgod®dé - Zgodnaé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijesi przedziat

tolerancji nie zostat okétony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot

budowlanych.

Pas drogowy - Wydzielony liniami granicznymi paeted przeznaczony do umieszczania w nim drogi yzaviych

Z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy isoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy

drogi i budowy urgdzea chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na

drodze.

Pobocze - G&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazadw, umieszczenia udzer organizacji i

bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podiaze nawierzchni. - Grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

Podiaze ulepszone nawierzchni - Gérna warstwa pazaitderaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu

umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie layniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru - \&kie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu/inspektora nadzoru, wnfite pisemnej, dotyeze sposobu realizacji rob6t lub

innych spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - Uprawniona osoba prawna lub fizyczg@yba autorem dokumentacji projektowej.

Przedsjwziccie budowlane - Kompleksowa realizacja nowego aqm#nia drogowego Iub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniegcego

pofaczenia.

Przepust - Budowla o przekroju poprzecznym zagtkm, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku

wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna - Elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,

na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlagdwdwek dzikich zwierat itp.

Przeszkoda sztuczna - Dzieto ludzkie, stamowiutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmgktad droga,

kolej, rurochg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - ¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac

charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Przyczétek - Skrajna podpora obiektu mostowegozéMektada sie z petnejsciany, stupédw lub innych form

konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

Rekultywacja - Roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenmaruszonym w

czasie realizacji zadania budowlanego.

b)

©)

d)

e)
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Rozpktos¢ teoretyczna - Odlegéé migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.
Szerokd¢ uzytkowa obiektu - Szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.
Slepy kosztorys - Wykaz rob6t z podaniem ichdia(przedmiarem) w kolejriti technologicznej ich wykonania.
Teren budowy - Teren udegniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs$¢ terenu budowy.
Zadanie budowlane - €& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odegbng calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mie polega na
wykonywaniu robo6t zwjzanych z budow modernizacy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynri@i na terenie
budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektows, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aVykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adrsiracyjnymi, lokalizag i wspotzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oramdegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziglfi@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru Ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniseezznaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

2.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadjliagcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentagj projektovg oraz projektowy

dokumentagj wykonawcz (techniczmg) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kio¥Wykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
2.3.Zgodnosé robot z dokumentacy projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkoweokuinenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru staiypo czes¢ umowy, a wymagania olkiiene w chaéby
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dolentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich wanosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” @@Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywa bteddéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihilnzyniera/Kierownika projektu/lnspektora nadzoru, kt@wodejmie decyzj o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W pegju rozbienosci, wymiary podane na finie g
wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighalzgodne z dokumentacprojektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedns uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materialow ereéntéw budowli musgz
wykazywa& zgodndé¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mquzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostapasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.4.Czasowa organizacja robot
Wykonawca opracuje i uzgodni czaspwrganizagj ruchu. W przypadku konieczfm wybudowania objazdéw
wynikajacych z czasowej organizacji ruchu Wykonawca poaigsszt budowy drdg objazdowych.
2.5.Zabezpieczenie terenu budowy
« Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pozhem”).
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniegcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@czenia i odbioru Ostatecznego robét.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdezn drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizaciji
ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania byd® zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ na biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczme takie jak: zapory$wiatta Ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgta ten sposob
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bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni staeunwki widocznéci w dziea i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wdgw bezpiecagstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne guizenia
zabezpieczafe kxdg akceptowane przezayniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z

Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzorwamd przez umieszczenie, w miejscach isdlach

okreslonych przez layniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, tabhformacyjnych, ktorych t€ bedzie

zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Tedlinformacyjne bdg utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen

kontraktovg.

« Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji kontraktu za do

zakmczenia i odbioru Ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywd tymczasowe uemlzenia zabezpieczgje, w tym:

ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki Ostrzegawcze oraz wedeeinnesrodki niezlzdne do ochrony

rob6t, wygody spoteczioi i innych. W miejscach przyleggjych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca
ogrodzi lub wyranie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyyriierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digagzdow i maszyn pracgych przy realizacji robdét,

Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnianynzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem

nadzoru. Podczas prowadzenia robot ziemnych pragalzdami z terenu budowy na drogi publiczne Wykocaw

zobowhnzany jest do zorganizowania stanowisk do czyszezepon samochodowych ktére skutecznie wyeliminuj
nanoszenie na nawierzchrézdni ziemi przyklejonej do opon (czyszczenie mgtrumieniem wody lub sgronym
powietrzem).

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z

Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzorwamd przez umieszczenie, w miejscach isdlach

okreslonych przez layniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, tabhformacyjnych, ktorych t€ bedzie

zatwierdzona przez myniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Tedlinformacyjne bdg utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caly okres realizacji roli¢dszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odgbnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovs.

2.6.Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:

e utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

+ podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢sdo przepis6w i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezkib innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

« lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéwbgdiojazdowych,

« $rodki Ostranosci i zabezpieczenia przed:

0 zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
0 zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

0  mozliwoscig powstania pzaru.

2.7.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca d¢ulzie utrzymywd, wymagany

na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny cpfrzeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w

pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyonaah w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne ¢ sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed

dostpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym

jako rezultat realizacji robét albo przez persdgkonawcy.
2.8.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia. Nie dopuszczasi

uzycia materialdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od dopuszczalnego, olmego

odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadauwyte do robét bda mialy aprobat technicza wydary
przez uprawniofm jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na
srodowisko. Materiaty, ktore asszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a zakaiczeniu robdt ich
szkodliwagi¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé$i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgocd:

na wycie tych materialdw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wayt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie

spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
2.9.Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej
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Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdldeych wigcicielami tych urzdzean potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawigggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapievtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowdzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegfwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru i d#e lokalne o zamiarze rozpgcm robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawbazzwlocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru i zainteresowane wltagizz krdzie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreagdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierkaiemi i uradzean podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgdrie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wigcicielami nieruchomgri i dotyczicych korzystania z wiasga i drog wewrtrznych.
Jednake, ani lrzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru ani Zamiajacy nie lpdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.

2.10.0graniczenie obciyzen osi pojazdow
Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatow i wyposzenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszealleelzdne zezwolenia i uzgodnienia od
witasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo faddiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie bdzie powiadamiat Il#yniera/Kierownika projektu/inspektora nadzoru. zynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru me polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢ala dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment
budowy w obegbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawvszelkich robdt w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyiniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

2.11 Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny pracy.
W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia bezpiecrswa
publicznego. Uznaje gize wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymafj@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

2.12.0Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty | wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot przez myniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru. Wykonawca ¢dzie utrzymywad roboty do czasu odbioru Ostatecznego. Utrzymari@inno by
prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowaéjielementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru Ostatecznegosli&Vykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu/lnspektora nadzoru paemrozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.13.Stosowanie s do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zarzdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovee amne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére & jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami itizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctaw w odniesieniu do spgtu,
materiatow lub uradzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposolagty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru o mhodziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne
odnane dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryjéykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi@gji dostarczonej przez dgniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

2.14 Rownowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotare kenkretne normy i przepisy, ktére spethianap
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nompnzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammmei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepsypanstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevacjowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich agmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
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Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.zRiée pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawd przedicone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2.15Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&do znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowgdab uwazane za wilasni@ Zamawiajcego. Wykonawca
zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru i fgpswa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu/Inspektor nadzoru po udggeniu z Zamawiacym i Wykonawag ustali wydhienie
czasu wykonania robét i/lub wysalkwoty, o ktdg nalery zwickszye cere kontraktove.

2.16 Niewypaly i wybuchy
W razie ujawnienia w czasie wykonywania rob6t zigoimniewypatéw lub przedmiotéw trudnych do ideriwfji
nalezy wszelkie roboty przerwaa miejsce niebezpieczne ogradziapisami ostrzegawczymi. O znalezieniu
niewypatu lub przedmiotu trudnego do zidentyfikoveanaley poinformowa wiasciwy organ.

2.17 Ochrona zabytkow
W przypadku ujawnienia w trakcie prac ziemnych g¢akiolwiek przedmiotéw posiadgjych cechy zabytkow
nalery zawiadomt o tym Wojewddzki Oddziat Ochrony Zabytkdw.

3. MATERIALY

3.1.Zr6dta uzyskania materiatow.
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczongch
robot, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzorwo zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotygz proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegrddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialty z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy
uzyskane z dopuszczonegrddia w sposob egty spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.

3.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych.
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuotel wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych vdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowgzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzomymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacji
zrodla. Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoralo zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgbniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow admmamfit paistwowe] i
samoradowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzcych zezrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie kpsz tytutu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okzg si¢ potrzebne w zwgizku z dostarczeniem materiatéw do robét.
Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematow miejscowych ¢ra
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukificzeniu robét, bdz odtransportowane
na miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru. \Wkszysdpowiednie materiaty pozyskane z wykopow eraitie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentactowy kzda wykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Wykonawca nie tdzie prowada zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegoblnione w dokumentach umowy, chybi® uzyska na to pisemnzgodt Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru. Eksploata¢iédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

3.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przez Zyniera/Kierownika projektu/lInspektora nadzoru. éliJeInzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy ngyaie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostandpowiednio przewartoiowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na
wilasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

3.4.Wariantowe stosowanie materiatldw.
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewigluinozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru o swo
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem tego materiatu, albo w okresie Ziaym, jéli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. gy i
zaakceptowany rodzaj materialu nie z@o by pd&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

3.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
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Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdy dolag one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadjs $akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoub Ipoza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
3.6.Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materialdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru

w celu sprawdzenia zgod§w stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Protmlaterialtbw mog byc¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji

okreslonej partii materiatow pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musz

by¢ spetnione naspujace warunki:

« Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniaekgp

* Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgdrie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych &zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjot,

e jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru zelem@ dla przeprowadzenia inspekcji i bada tych
miejscach.

4. SPRZET

Wykonaweca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

jakos¢ wykonywanych rob6t. Sper uzywany do rob6t powinien lyzgodny z ofed Wykonawcy i powinien

odpowiadé pod wzgtdem typow i ildéci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oimgcji robot,

zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu/lnspektora nadzoru; wzypadku braku ustate w

wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stkmgmi w

dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachryniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Zprbedacy

wtasnacia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotow do
pracy. Powinien byzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzorukopie dokumentow

potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane

przepisami. Wykonawcaehzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwosé wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych

robotach, Wykonawca powiadomizyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru cosw zamiarze wyboru i

uzyska jego akceptacj przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liayniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru, nie aeoby pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgmzez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru zdyakfikowane i nie dopuszczone do roboét

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takisfodkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych rob6t i wikgkiwosci przewaonych materiatow. Liczbasrodkéw transportu powinna

zapewnié prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach

Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru,asntinie przewidzianym umoyw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazaygldbspeti& wymagania dotyece przepisOw ruchu drogowego w

odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw faianych parametrow technicznycérodki transportu nie spetnigje

tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, pedrunkiem
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bkdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdhrterenu budowy. Ponadto Wykonawca zohpany jest

do oczyszczania két pojazdéw wygzajacych z terenu budowy na drogi publiczne.
6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych

materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodéia dokumentagj projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektem

organizacji robot opracowanym przez Wykonawaraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowanetody wykonywania robot. Wykonawca jest

odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie zngczenie wysoki wszystkich elementéw robdt zgodnie z

wymiarami i rzdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymia pgmie przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgarusungte przez Wykonawg na

wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okae st skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych

Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
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Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysok@rzez Irtyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidtnaa ich doktadng:.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru datye akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robdt ¢ula oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiue
ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyziiynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru
uwzglkdni wyniki bad& materiatdw i robdt, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzamn
kweste. Polecenia layniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru powirby¢ wykonywane przez Wykonawc
w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu/lnspektora nadzoru, pgabzba zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1.Program zapewnienia jakdci .

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawdi do akceptacji lfyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru program zapewnienia jakb W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okggc¢,
zamierzony sposob wykonywania robot, zinwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t awdupcy
wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektovs, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré

e cze$¢ 0gOlm opisupca:

organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

spos6b zapewnienia BHP,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeoanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczego6inych elementéw robét,
system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jale wykonywanych robot,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagshego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

sposo6b oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehrnologicznym,
proponowany spos6b i fowm przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru;

*  cze$¢ szczegOtow opisupcy dla kadego asortymentu robét:

0 wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokzioraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

0 rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

0 spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedstitia wiasciwosci w czasie transportu,

0 sposOb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegdblnych elementéw robét,

0 sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

O zmianie zakresu programu agozadecydowalnspektor nadzoru.

7.2.Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorg jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru @® za&adat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robdt zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam chkoee, Irzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru ustadikj zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzordwiadectwa, ze wszystkie
stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgdrie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru ¢drie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru natyclasti wstrzyma zycie do robét badanych materiatow

O O O0OO0OO0OO0OOo

(@]
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i dopuéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansungte i

stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.
7.3.Pobieranie prébek.

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania pradygdotych na zasadzie,

ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdiy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do

bada.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgdrie mie€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru. Probki dostarczone eprzWykonawe do badéa wykonywanych przez

Inzyniera/Kierownik projektu/Inspektor nadzorgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeepy

przez Ireyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru Wykwmta kdzie przeprowadza dodatkowe

badania tych materiatéw, ktére budwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez

Wykonawe usunéte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w

przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym preiqpakoszty te pokrywa Zamawigy.

7.4.Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lubddnia. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji ktyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

7.5.Raporty z badan.
Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/ Kierownikowi projektu/lnspektorowi nadaorkopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.
Wyniki bada (kopie) leda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoruna
formularzach wedtug dostarczonego przez niego whdrinnych, przez niego zaaprobowanych.

7.6.Badania prowadzone przez liayniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru jest apniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek
badania materialdw w miejscu ich wytwarzania/poryskia, a Wykonawca i producent materiatbw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegmgz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,¢tizie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikéw wtasnych batl&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru powiniepobier& probki materiatdw i prowadéi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swodj koszt. z& wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to laynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru oprze giytacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodngi materialow i rob6ot z dokumentacprojektovg i ST. Maze rownie: zlecié, sam lub poprzez
Wykonawe, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych atdezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawg.

7.7.Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru seodopyci¢c do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
- certyfikat na znak bezpiearswa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow

technicznych,
» deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

o Polsky Normg lub

0 aprobad technicza, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie g

objete certyfikacj.

i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywsymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robét
be¢dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badecda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzaru
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

7.8.Dokumenty budowy.
7.8.1. Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dddeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z oba&ujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietgiva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatlésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebg¢da oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:
e dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
e datk przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
« dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonograméw robat,
« terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,
» przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,
e uwagii polecenia layniera/Kierownika projektu,
e daty zaragdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
e zgtoszenia i daty odbior6éw robét zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i Ostatecznych odbioréw
robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
* zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
« dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
« dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
« dane dotyczce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
* wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
* inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedad przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzodo ustosunkowaniagsi
Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru wpisalo dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polege
Wykonawcy robot.
7.8.2. Ksyzka obmiardw.
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadze si sposéb agty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiaréw.
7.8.3. Dokumenty laboratoryjne.
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny iyudosgpnione na
kazde zyczenie Iityniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
7.8.4. Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach 0, 0, 0, gpajace dokumenty:
e pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
« protokoly przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
e protokoty odbioru robét,
e protokoly z narad i ustate
« korespondenejna budowie.
7.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowye¢la zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiafgego.
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0goblne zasady obmiaru robot.
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdét zgodnie z dokntacy projektovg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powaigniu Ireyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminimiabu, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru keda wpisane do kgizki obmiarow.
Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obogaku ukaczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgrpoprawione wg instrukciji
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru narpe.
Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztdscia wymagalm do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olflenym w umowie Iub oczekiwanym przez Wykonawci
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

8.2.Zasady okreslania ilosci robét i materiatow.
Diugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymg¢da obmierzone poziomo wzdiulinii
osiowej.
Jesli ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagafego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekrd.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

8.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy.
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tlab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spex wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaan
robot.

8.4.Wagi i zasady waenia.
Wykonawca dostarczy i zainstaluje gmizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewnia w sposob ggly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

8.5.Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary kgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotaked w przypadku
wystepowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robot zamkgrh przeprowadza iw czasie ich
wykonywania. Obmiar robdt podlegaych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzésdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami lub danymi
uzyskanymi z programow komputerowych wspomagajh projektowanie umieszczonymi na karcie aisi
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogy¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki
obmiarow, ktérego wzdér zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru.

9. ODBIOR ROBOT

9.1.Rodzaje odbioréw robdét.
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
« odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
e odbiorowi czsciowemu,
« odbiorowi ostatecznemu,
« odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.
Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.
Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmdiwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.
Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru.
Gotowas¢ danej cesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Gitbiedzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolnydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru na paugie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav
konfrontacji z dokumentagijprojektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbidr czesciowy.
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru agciowego rob6t dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. @rdbiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu/Inspektor
nadzoru.

9.4. Odbidr ostateczny robét.
9.4.1. Zasady odbioru Ostatecznego robot
Odbiér Ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédip jakasci i
wartasci.
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Catkowite zakdczenie robo6t oraz gotowd do odbioru Ostatecznegogdrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadonem na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

Odbiér Ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru z@aaenia robét i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w

punkcie 9.4.2.

Odbioru Ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezorez Zamawiagego w obecniei Inzyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisjdigdagca roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie

przediaonych dokumentéw, wynikéw bafdla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robot z

dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru Ostatecznego robot komisja zapozea sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét

zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeavych lub robét uzupeiagych w warstwiecieralnej

lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru Ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispge jakag¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatagyjektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego

wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésizgo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

9.4.2. Dokumenty do odbioru Ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru Ostaégm robot jest protokét odbioru Ostatecznego trobd

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

e dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

» szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

« dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

« wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczeé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

e opinig technologicza sporzdzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robd6t towarzggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robét wiécicielom
urzadzen,

« geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

* kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegogotowe do odbioru

Ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru Ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajcego.

Wykonawca nazadanie Zamawiajcego przygotuje ogbrng dokumentag odbiorows na potrzeby zgtoszenia

zakaczenia rob6t do Nadzoru Budowlanego.

Wykonawca oprécz wersji papierowej przygotuje werejektroniczg (na zadanie Zamawiajcego) w razie

potrzeby.

Termin wykonania robd4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

9.5. Odbidér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhdtra@wihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad opisanych

w punkcie 8.4.

10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarowy ustalon dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczalttowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei,

wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, ok&bone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekegjw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

* robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

* warta¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

e wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
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e koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obaaujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10.2 Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00.

Koszt dostosowania esido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje

wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetaysie.

10.3.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizagihu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzorwdpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas ama budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu /Inspektorowi nadaori wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robdét,

e ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiet#teva ruchu,

e opflaty/dziezawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowai drenau,

e tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

e Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usdei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

e utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

e usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

« doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.4 Utrzymanie drég publicznych w czystdci obejmuje bez ograniczé:

* budowa i utrzymanie ugelzer do mycia opon czasie trwania Kontraktu jak uzgodniz Irzynierem;

e usunkcie urzdzen do mycia opon po zakozeniu robét;

e usunkcie wszelkich przydatnych i nie przydatnych matémana sktadowisko Wykonawcy poza Plac
Budowy;

e przywrdcenie placu budowy do stanu pierwotnego;

e utrzymanie czystei drdég publicznych;

» koszty podporgdkowania s} wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepiséow

11. Przepisy zwhzane

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2\r 89, poz. 414 z gadiejszymi zmianami).

2) Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz. U. Nr 14, poz. 60 z paiejszymi zmianami).

4) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz.U..z 2004 r. Nr. 92, poz.881).

5) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie systemow oceny zgoghip
wymaga, jakie powinny spetni@notyfikowane jednostki uczestniggze w ocenie zgodioi, oraz sposobu
oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE. (DANr 92, poz. 881)
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D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysggiowych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaiciowych w ramach realizacji zadania
»Rozbudowa Qrodka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowamenteniezbdnymi dla w/w funkcji obiektu
na dz. nr. ewid. 945/10 offr Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze
robot jak w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej oraz polzenia
obiektow irzynierskich.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania ossyt, punkty kierunkowe oraz patizowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.2. Pozostate okilenia podstawowe gszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.

3. MATERIALY

3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2.Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégb okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczonea pgranig robot
ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do
1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow malestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m. Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

4. SPRZET

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4

4.2.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatysray stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej kitw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

5. TRANSPORT

5.1.0golne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt. 5.

5.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawigjcego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow. W opaeimaterialy dostarczone przez Zamawgago,
Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegbtowego wytyczenia
robot. Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich tlach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rne terenu istotnie #@ig si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Zyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
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rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasypunkty pdrednie osi trasy
musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia oitagace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostan zniszczone przez Wykonagéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidmume do dalszego prowadzenia robo6t, to zgsiame
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozogiedee pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizadjot
nalezg do obowizkoéw Wykonawcy.

6.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi tragypunktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowane w sposob trwaly, prziyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowhzane do punktdw pomocniczych, pabmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegéopomicdzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza
500 m. Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynd&00 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskowinna by
odpowiednio zmniejszona, zalée od jego konfiguracji.
Repery robocze nalg zalwy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopacze naley zalaryé w postaci stupkdw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w grerw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera. Rzdne reperdw roboczych naleokresla¢ z talg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjrg w nawizaniu do reperéw gatwowych.
Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyra&ne i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

6.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy naty wykona w oparciu o dokumentagijprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.
O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachérpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi
trasy naley wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentaciji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglazy¢ materiatdw wymienionych w pkt 3.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgly Wykonawca robét zapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganaioot.

6.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopOw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robo6t), zgodnie z dokumenégajojektows oraz w miejscach wymaggych uzupehienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@@akceptowanych przezzymiera.
Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nate
stosowé w przypadku nasypow o wysode przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegh&t
miedzy palikami lub wiechami natgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oveej.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6.6. Wyznaczenie potaenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdétmoprzyczotkow i filarow

mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajekd powinna zawierta opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw. Padaie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w
punkcie 6.4

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 7.

7.2.Kontrola jako $ci prac pomiarowych
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Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0golne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.000@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.rfar robét zwgzanych z wyznaczeniem
obiektow jest cgscig obmiaru robdt mostowych.
9. ODBIOR ROBOT
9.1.0golne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt. 9.
9.2. Sposéb odbioru roboét
Odbidr robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnegre Wykonawca przedktadazynierowi.
10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1
10.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
11. PRZEPISY ZWI AZANE
1) Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywamac geodezyjnych.
2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstluga itwegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
3) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.
4) Instrukcja techniczna G-2. Wysal@mowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgiciowe, GUGIK 1979.
6) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
7) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUIER83
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D-01.02.01. Usunicie drzew i krzakow

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacfihtecznej (SST) g wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z usumciem drzew i krzakdw w trakcie realizacji zadanRozbudowa @odka Zdrowia
wraz z elementami zagospodarowania terenu pigmbmi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 946/ obeb
Mstow”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest nmkuiem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robét jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z usugciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okiétenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialog” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY.

Nie wysepuja.

3. SPRZET.
3.1.0golne wymagania dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2.Sprzet do usuwania drzew i krzakow.

Do wykonywania robét zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naly stosowa:

e pity mechaniczne,

* specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,

« spycharki,

»  koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
4. TRANSPORT.
4.1.0go6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéneg pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny.

Pnie, karpig oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dy
transportowane w sposéb nie powagyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.0golne zasady wykonania robét.

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.

5.2.Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow.

Roboty zwjzane z usugciem drzew i krzakéw obejmaljwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypiotiav oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwzane z usugciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Inspektora.

W miejscach dokopéw i tych wykopdw, z ktérych gryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowé pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawadd czesci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppnaiekraczata 2%.

W miejscach nasypéw teren nafeoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na gkbokasci do 60
cm poniej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypwyvyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniegca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doi¢sa, powinna b§ przez Wykonawg
zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnosé¢, ktora ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawe, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zabweany przez
odpowiednie wiadze.

5.3.Usunigcie drzew i krzakdw.

Pnie drzew i krzakéw znajdige st w pasie rob6t ziemnych, powinny byvykarczowane, za wayfkiem
nastpujacych przypadkow:

« w obrbie nasypéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istaig rzdna terenu w tym miejscu znajduje
sie co najmniej 2 metry od powierzchni projektowaneyday drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinnychigicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powssze
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odstpstwo od ogélnej zasady, wymagzgj karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje przewidziano

stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

* w obrbie wyokiglenia skarpy wykopu przecimgiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinnycby
$cigte réwno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych phmiaalery wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zaggci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.00.01.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nafe tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemgsw nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiagce wartd¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robét.

Mtode drzewa i inne idiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny\wykopane z diy ostraznoscia,
w sposéb ktéry nie spowoduje trwatych uszkagzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4.Zniszczenie pozostakri po usunktej roslinnosci.

SposOb przerobienia gal na koe drzewry powinien odpowiada zaleceniom producenta spia.
Niewzyteczne pozostagoi po przerébce powinny lbyusunéte przez Wykonawgz terenu budowy.

Nie dopuszcza simazliwosci spalania pozostatoi po usungciu raslinnosci.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1.0goblne zasady kontroli jakdci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D -00.00.00 ,Wymagania ogbpie 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakdw.

Sprawdzenie jakei robdt polega na wizualnej ocenie kompldtiousunicia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw. Zesgczenie gruntu wypetnigjego doly powinno spetniaodpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.01.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.0go6lne zasady obmiaru robét.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M\@6nagania ogdlne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarows rob6t zwhzanych z usugciem drzew i krzakow jest:

+ dladrzew - sztuka,
» dla krzakow - hektar.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.0golne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@dnagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotdw po wykan@agych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuje:

* wyciccie i wykarczowanie drzew i krzakow,

e wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieggaha ko drzewn,

e zasypanie dotéw,

e uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

« Zlozeniescietych drzew w spos6b unitiwiajacy wycer zabezpieczenie na wikasnym placu do czasu sprgeda
przez zamawiagego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE.

Nie wystpuja
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D-01.02.02. Zdjcie warstwy humusu i/lub darniny

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu w ramach realizacji zadanieozfidowa &rodka Zdrowia wraz z
elementami zagospodarowania terenu ridapmi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb Mstow”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dl@orze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych ze zdgiem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawizyc

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.

3. MATERIALY
Nie wysepuja.

4. SPRZET

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2.Sprzet do zdjecia humusu.
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nalg stosowa: rowniarki, spycharki, topaty,
szpadle i inny spez do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactziggrawidtowe wykonanie robét
sprztem zmechanizowanym nie jest #live, koparki i samochody samowytadowcze - w prailpatransportu na
odlegta¢ wymagaijca zastosowania takiego spta.

5. TRANSPORT

5.1.0golne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt. 5.

5.2. Transport humusu.
Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw transportem
samochodowym. Wybd&rodka transportu zatg od odlegiéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonania robat.
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt. 6.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &wpczyszczony z humusu i/lub darniny.

6.2. Zdj ecie warstwy humusu.
Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fejszego aycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innyctynndci okreslonych w dokumentaciji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinn@ kyykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inspektora.
Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgthalV wyjtkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystamzajdla prawidlowego wykonania rob6t, weghie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grukd warstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.
Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz wyéh miejscach okétonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Ikspe.
Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu powinnatagodna z ustaleniami dokumentacji projektowejgkazana
przez Inspektora, wedtug faktycznego stanu gpeivania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.
Zdjety humus naley sktadowé& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeikeayszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémxinio po nich, aby unilg
zanieczyszczenia ghrub innym gruntem nieorganicznym.

7. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci robot.

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 7.
7.2.Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny.

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunécia humusu lub/i darniny.
8. OBMIAR ROBOT
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8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) z@fej warstwy humusu oraz darniny.
9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt. 9.
10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania rob6t obejmuje:
e zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
e zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.
11. PRZEPISY ZWI AZANE
11.1 Normy
1) PN-S-02205 Drogi samochodowe - Roboty ziemne — Wjami i badania.
Wymagania i badania
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D-01.02.04. Rozbidrka elementow drdg, ogratlzerzepustow

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacfihtecznej (SST) g wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robdét zwjzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodiei przepustow w trakcie realizacji zadania
»Rozbudowa Qrodka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowamenteniezbdnymi dla w/w funkcji obiektu
na dz. nr. ewid. 945/10 offr Mstow”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest nmkuiem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robét jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z rozbidrk
*  warstw nawierzchni,

e kraweznikéw, obrzey i opornikow,
e law betonowych,

*  $ciekow,

e chodnikéw,

e barier i poeczy,

e ogrodza,

e przepustow betonowych, itp.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okiétenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialog” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotygee robot.

Ogolne wymagania dotygee robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET.
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3
3.2. Sprzet do rozbidrki.

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustéw mze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
e spycharki,

» fadowarki,

e zurawie samochodowe,

* samochody gzarowe,

e zrywarki,

« mioty pneumatyczne,

e pity mechaniczne,

» frezarki nawierzchni,

e koparki.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@nag pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki.

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbidrkowych.

Roboty rozbiorkowe elementéw drég, ogrofizeprzepustéw obejmajusunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST i wskazanych przez Inspektora
nadzoru.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
nadzoru mge polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmy przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbidorkowe mma wykonyw& mechanicznie lub¢cznie w sposob okéony w SST i przez
Inspektora nadzoru.
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Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydbysuwane bez powodowaniacdnych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtaie wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastos@wva frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w SST D-05.03.11 ,Frezowanie nawierzchni asfaych na zimno”.

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajic wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stsig wtasnaciag Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drégrodzé i przepustdw znajduge s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentgcjprojektows bedg wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nobnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.
Doly w miejscach, gdzie nie przewidujee siwykonania wykopéw drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w SST D-
02.00.01.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakgci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplet’6.
6.2. Kontrola jako $ci rob6t rozbiérkowych.

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiowykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelni@ego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spehdimdpowiednie wymagania olilene w SST D-02.00.01.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M\@6nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég, wpustow i ogrodizgst:
dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),

dla kraweznika, obrzea - m (metr),

elementéw betonowych -himetr szécienny).

8. ODBIOR ROBOT.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@dnagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhigrkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

- wyroéwnanie podt@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

- odstongcie scieku,

- reczne wygcie elementdwiciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegaycia, z utzeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupenienie i wyréwnanie podia,

— zaladunek i wyw6z materiatéw z rozbiérki,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiorki chodnikéw:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegaycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

- wyroéwnanie podt@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;
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e) dla rozbiorki ogrodze
- demonta elementéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
— zasypanie dotéw po stupkach z zagczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z uldeniem w stosy na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
uporzdkowanie terenu rozbiorki;
f) dla rozbiérki barier i parczy:
demonta elementdéw bariery lub peczy,
— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
— uporzdkowanie terenu rozbidrki;
h) dla rozbiérki przepustu:
- odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcitie,
- ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,
— zasypanie dotoéw (wykopdéw) gruntem z zagczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzdkowanie terenu rozbiorki
10.PRZEPISY ZWI AZANE.
10.1.Normy.
1) PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas
2) PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.
3) PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia.
4) PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane ngggoogdlnego stosowania.
5) PN-H-74220 Rury stalowe bez szwggmnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia.
6) PN-H-93401 Stal walcowana.gkowniki réwnoramienne.
7) PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
8) BN-87/5028-12 Gweidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym.
9) BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu
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D-02.00.01. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (Sf'wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t ziemnych
w ramach realizacji zadania: ,Rozbudowasr@ka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowaniante
niezkednymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb Mstow”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dl@orze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaiy |
modernizacji drég i obejmajj
« wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
e budow nasypow drogowych,
e pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w grutgiiez gruntu naturalnego lub z gruntu antropogerego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub taegzwykopu, ktdra jest ograniczona korptirogi i skarpami rowéw.
1.4.3. Wysoké nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rednej robét ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysékgest mniejsza kil m.
1.4.5. Nasypgredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wys@kprzekracza 3 m.
1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbhokas¢ jest mniejsza il m.
1.4.8. Wykopsredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gtboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.
1.4.10. Grunt nieskalisty - kely grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lube&@any o nieprzesugiych blokach, ktérego probki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatd¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia
1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykdmaasypow, potoone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykiemaasypoéw, potmne poza pasem robét drogowych.
1.4.14. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowdoéwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykoagia
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéweanaych prac zwizanych z trasdrogowy.
1.4.15. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, =P
° pds
gdzie:
Os - oestosé objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy
Pas - Mmaksymalna gstos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m
1.4.16. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okélena wg
wzoru:

v-ta
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
1.4.17. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
l, = E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtorngbtizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].
1.4.18. Pozostate oldlenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bggl pkt. 1.4
2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojid” 2.
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3. MATERIALY (GRUNTY)

3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2.Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje norma PN-S-02205:1998.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt. 2.

3.3.Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnytprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasyp6w. Grunty przydatne do bgydoasypéw mog by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko wéwczas, gdy stanownadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.
Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie kzdac nadmiarem objosci robdt ziemnych,
zostaly za zgagdinzyniera wywiezione przez Wykonawpoza teren budowy z przeznaczeniem innyimbuoidowa
nasypow lub wykonanie prac @bjch kontraktem, Wykonawca jest zobgmany do dostarczenia rOwnosveej
objetosci gruntow przydatnych z&ddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.
Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@iyeilone w ST D-02.03.01 pkt. 3.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendéw na odkiad zyallo obowizkéw Zamawiajcego,
o ile nie okrélono tego inaczej w kontrakcie. Zynier mae nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktérych czasowa nieprzydatitowynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

4. SPRZET

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4

4.2.Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézsic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki,

wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunf@pycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do

hydromechanizaciji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

5. TRANSPORT

5.1.Ogélne wymagania dotycgce transportu.
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt. 5.

5.2. Transport gruntéw
Wybér srodkdéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeptoansportu. Wydajn@ srodkéw transportowych
powinna by ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu). Zwgkszenie odlegkxi transportu ponad waici zatwierdzone nie ni® by podstawy roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kgzone odlegixi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpnie przez layniera.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0gdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Dokladnosé¢ wykonania wykopow i nasypow
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinnydwicksze nk + 10
cm. Ré&nica w stosunku do projektowanychkdnych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.
Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie g r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinnozri¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nierowroi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal1l0 cm przy pomiarze at3-
metrows, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy. W gruntach skalistych wymagardatyczce rowndci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rownéci skarp, powinny b§ okreSlone w dokumentaciji projektowej i ST.

6.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych
Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwadn@jch, ugtych w dokumentacii
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaggo warunki terenowe, wykohairrzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absaboét ziemnych tak, aby zabezpie€zyrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma olawek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntdw i zaspienia ich gruntami przydatnymi na
wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat steony Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za
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dowieziony grunt. Odprowadzenie wad do istjogch zbiornikdw naturalnych i uydzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
6.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptiziia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trveandbbot

ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgsbwa w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nadé przekrojom poprzecznym spadki,

umazliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjojektowej nie zawarto innego wymagania,

spadek poprzeczny nie powinien¢bmniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 286 w

przypadku gruntow niespoistych. Najeuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnizi i sposobu odspajania gruntow

oraz termindéw wykonywania innych robot na spetreewymaga dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu

w czasie pogpu robét ziemnychZrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i /lub

dreny. Wody opadowe i gruntowe nafeodprowadz poza teren pasa robét ziemnych.

6.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i ST. Szerokéd dna i

gigbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiaréw projektowanych o wéej niz £+ 5 cm. Doktadné wykonania

skarp rowdw powinna l&yzgodna z okrdona dla skarp wykopéw w ST D-02.01.01
7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1.0go0lne zasady kontroli jakdci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf. 7.
7.2.Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemngh

7.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaoatroli zgodndci z wymaganiami specyfikaciji

okreslonymi w pkcie 6 oraz z dokumentagjrojektows.

Szczeg6la uwag: nalezy zwrdck na:

- wtasciwe ufcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ufcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

7.2.2. Sprawdzenie jaka wykonania rob6t

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania robot ok&gono w pkcie 7 ST D-02.01.01 oraz D-

02.03.01.

7.3.Badania do odbioru korpusu ziemnego
7.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego wedtug perego schematu:

e Pomiar szerokixi korpusu ziemnego - pomiars$tag, szablonem, gt o diugdgci 3 m i poziomig lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych tekul00 m na tukach o R100 m
co 50 m na tukach o R100 m oraz w miejscach, ktére bydeatpliwosci;

e Pomiar szerokii dna rowéw — j.w.;

e Pomiar rzdnych powierzchni korpusu ziemnego — j.w.;

* Pomiar pochylenia skarp — j.w.;

*  Pomiar rownéci powierzchni korpusu — j.w.;

*  Pomiar rownéci skarp — j.w.;

e Pomiar spadku podimego powierzchni korpusu lub dna rowu — pomiar fategem rzdnych w odsgpach co
200 m oraz w punktachatpliwych;

e Badanie zagszczenia gruntu — wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazonej warstwy lecz nie rzadziej
niz w trzech punktach na 1000’ marstwy;

7.3.2. Szerokd¢ korpusu ziemnego.
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
7.3.3.  Szerokd¢ dna rowow.
Szerokd¢ dna rowow nie me r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
7.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego.
Rze¢dne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1 cm.
7.3.5. Pochylenie skarp.
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oeaej niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemta.
7.3.6. Rowna¢ korony korpusu.
Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekracza 3 cm.
7.3.7. RoOwna¢ skarp.
Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrowa, nie mog przekraczé+ 10 cm.
7.3.8. Spadek podiiny korony korpusu lub dna rowu.
Spadek podkny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sply przez pomiar niwelatoremednych
wysokasiciowych, nie mae dawé rdéznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
7.3.9. Zageszczenie i nénos¢ gruntu.
Zaggszczenie i nénos¢ gruntu sprawdza siprzez badania: wskaika zagszczenia oraz badanie wtornego modutu
odksztatcenia. Wskaik zagszczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
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zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadiwntéw dla ktérych nie nima okrgli¢ wskanika
zagszczenia nale okresli¢ wskanik odksztalcenia o) zgodnie z norm PN-S-02205:1998 [4] Wymagane
minimalne wartéci wskanika zagszczeniadoraz wtérnego modutu odksztatcenigpBwinny by zgodne z norm
PN-S 02205[4].4>1,0, & > 120 MPa.

7.4.Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materialy nie spelni@me wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitamsodrzucone.
Jesli materialy nie spelniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspekt
Wykonawca wymieni je na wéaiwe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 6 i 7 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonaywa jego koszt.
Na pisemne wygpienie Wykonawcy, Inspektor me uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedkgotrcen za obniomg jakasé.

8. OBMIAR ROBOT

8.1.0goIne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarayjest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt. 9.
Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 7 daty wyniki pozytywne.

10. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1
Zakres czynn&i objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01oraz D-02.03.01 pkt. 10.

11. Przepisy zwhzane

11.1.Normy.

1) PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oltemia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2) PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébektgmin
3) PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kaptai biernej
4)  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen®@ania i badania
5) PN-IS010318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6) PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7) BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
8) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksziatcenia nawierzchni podatnych i padigrzez obeizenie

b

9) FL;)l\ylt-q??/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu
10) PN-B-06050 Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagagédne.

11.2.Inne dokumenty.
11) Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
12) Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
13) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
14) Wytyczne wzmacnhiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warsza2002.
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D-02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach nieskalest

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSF wymagania dotycge wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych w ramach realizacji zadanjRozbudowa Grodka Zdrowia wraz z elementami
zagospodarowania terenu niedhymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaiy |
modernizacji drég i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-02.00.01 ,Wymagania b pkt. 1.4

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robdt podano w ST D-02.00.01 pkt. 2.

3. MATERIALY (GRUNTY)
Materiat wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemchodatnych i pdtsztywnych powinien charakteryzosig
grup nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy¥msci, nalezy podtaze doprowadxi
do grupy nénasici G; zgodnie z dokumentacja projektpwST.

4. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-02.00.01 pkt. 4.

5. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt. 5.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pk0. 6.

6.2.Zasady prowadzenia robot
Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowea stateczn& w calym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodze wynikajagcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykomh podcécia lub innych
odstpstw od dokumentaciji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrisi do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniimi@jacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powgszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem wagsbtechnicznych, wymaga zgody Inspektora.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypOw imow by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inspektor dépuczasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayalge
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

6.3. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu
Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoradiemnych powinno spetrdiavymagania, dotyece
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartzi wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t nigeh

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog kategoria ruch{i kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytk spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osihgnicte przez bezpwednie
zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu pod&y umaliwiajgcego
uzyskanie wymaganych wagtm wskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigodki, o ile nie § okreslone w
ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptazyinierowi.
Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nalgtawie pomiaru
wtoérnego modutu odksztatcenia E

6.4. Ruch budowlany
Nie nalery dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébevarstwy gruntu (nadktadu) poviy]
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.
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Z chwilag przystpienia do Ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych £ czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphyj
uszkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych powy warunkow
obcigza Wykonawe rob6t ziemnych.
7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1.0g0lne zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt. 7.
7.2.Kontrola wykonania wykopow.
Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniodrgici z wymaganiami okigonymi w dokumentagji
projektowej i ST. W czasie kontroli szczegplnwag nalezy zwrdci na:
e sposéb odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiasciwosci,
e zapewnienie stateczém skarp,
« odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigitozakaczeniu,
» dokladnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
« zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkt. 6.2
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0goblne zasady obmiaru robot.
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.06&08p
8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
9. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pK219.
10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0gélne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgsi podano w ST D-02.00.01 pkt. 10.
10.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e oznakowanie robaét,
« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp dditad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
e odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
« profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
e zagszczenie powierzchni wykopu,
e przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj,
* rozplantowanie urobku na odkladzie,
« wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
* rekultywacg terenu
11. Przepisy zwhzane
Spis przepisow zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 11.
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D-02.03.01. Wykonanie nasypow

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST wymagania dotyere wykonania i odbioru nasypéw w ramach
realizacji zadania: ,Rozbudowasf@dka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowaninte niezbdnymi dla
w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 945/10 ebrMstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dl@orze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaiy |
modernizacji drég i obejmaijwykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-02.00.01 pkt. 1.4.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt. 2.

3. MATERIALY (GRUNTY)

3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudw ST D-02.00.01pkt. 3.

3.2.Grunty i materialy do nasypow
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipoy spetnig wymagania okrdone w PN-S-02205 :1998
[4]. Grunty i materiaty do budowy nasyp6w podajeliza 1.
Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S208 :1998 [4].

Przeznaczenie Przydatne Przydatne Trese
z zastrzeeniami zastrzeenia

1. Rozdrobnione grunty skalistegkkie |- gdy pory w gruncie skalistymeta
wypetnione gruntem lub materialem
drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i rumosze gliniaste - gdy kxda wbudowane w miejsca suche lub
) ) 3. Piaski pylaste, piaski gliniaste, pyly | zabezpieczone od wod gruntowych i

1. Rozdrobnione grunty skaliste | piaszczyste i pyly powierzchniowych

twarde oraz grunty kamieniste,

Zwietrzelinowe, rumosze i 0toczaKy “piaski préchniczne, z vagkiem - do nasypéw nie wyszych n 3 m

2. Zwiry i pospiki, réwnie ' prochniczne, z iy >YP wiszyeh nt 3 m,

liniaste pylastych piaskéw préchnicznych zabezpieczonych przed zawilgoceniem
g Piaski gruboirednio i 5. Gliny piaszczyste, gliny i gliny pylaste- w miejscach suchych lub przejowo
. ) 0 ;

drobnoziarniste, naturalne i lamah@f@zInné o w < 35% zawﬂgoconych L | .

4. Piaski gliniaste z domiesgk | 6. Gliny piaszczyste zwite, gliny - do nasypéw nie wiszych iz 3 m:

frakcji 2wirowo-kamienistej zwiezte i gliny pylaste zwizte oraz inne zabezpleczo_nych przed‘ zawilgoceniem Iub
Na dolne warstwy| (morenowe) o wskaniku grunty o granicy ptynnai w, od 35 do | PO ulepszeniu spoiwami
nasypow poriiej | réznoziarnis-téci U215 60% S |
strefy 5. Zuzle wielkopiecowe i inne 7. Wysiewki kamienne gliniaste o - gdy zwierciadio wody gruntowej znajduje
przemarzania metalurgiczne ze starych zwaléw zawartgci frakcii itowej ponad 2% si¢ na gkbokasci wickszej od kapilarni

(powyzej 5 lat) biernej gruntu podima

6. Lupki przyveglowe przepalone| g 7uzle wielkopiecowe i inne meta - | - © 0graniczonej podateci na rozpad -

7. Wysiewki kamienne o [ jyrgiczne z nowego studzenia (do 5 lat) faczne straty masy do 5%

zawartdci frakcji itowej ponie 9. HoluoK or lowe nieorzepalone | - 94 wolne przestrzenie zostan

2% - TOPKI przyveglowe nieprzep wypetnione materiatem drobnoziarnistym

10. Popioly lotne i mieszaniny

popiolowozuzlowe - gdy zalegaj w miejscach suchych lula s

izolowane od wod

1. Zwiry i pospoiki gliniaste

1. Zwiry i pospofki 2. Piaski pylaste i gliniaste

2. Piaski grubo $rednio- 3. Pyly piaszczyste i pyty

Ziarniste 4. Gliny o granicy ptynnéci mniejszej
Na gérne warstwy| 3. fotupki przyweglowe niz 35% - pod warunkiem ulepszenia tych gruntév
na- przepalone zawiergge mniej nk | 5. Mieszaniny popiotowauzlowe z spoiwami, takimi jak: cement, wapno,
sypow w stre- 15% ziarn mniej- wegla kamiennego aktywne popioly itp.
fie przemar- szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniaste o
zania 4. Wysiewki kamienne o zawartdci frakcji itowej >2%

uziarnieniu odpowiadaj 7. Zuzle wielkopiecowe i inne - drobnoziarniste i nierozpado-

cym pospotkom lukzwirom metalurgiczne we: straty masy do 1%

8. Piaski drobnoziarnis - 0 wskaniku nagnosci Wng=1C
W wykopach i
miejscach - gdy s ulepszane spoiwami (cementem,
zerowych do Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe i wysadzinowe wapnem, aktywnymi popiotami itp.)
giebokasci
przemarzani
4. SPRZET

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-02.00.01 pkt. 4.
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5. TRANSPORT

5.1.0golne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01" pkt. 5.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pk0. 6.

6.2. Ukop i dokop

6.2.1. Miejsce ukopu lub dokopu
Miejsce ukopu lub dokopu powinno dywskazane w dokumentacji projektowej, w innych duokatach
kontraktowych lub przez #hyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykongwenusi by ono
zaakceptowane przezzyniera.
Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrd przewdz lub przemieszczanie gruntu na jak
najkrotszych odlegkeiach. O ile to maliwe, transport gruntu powinien odby&aic w poziomie lub zgodnie ze
spadkiem terenu. Ukopy mggnie¢ ksztalt poszerzonych rowdw przylegtych do korpuskopy powinny by
wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej lidu gej stronach.

6.2.2. Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie
Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzeaozpocz¢ si¢ dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydé&tno
zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zguaypémie przez layniera. Gébokas¢ na jak
nalezy ocené przydatné¢ gruntu powinna b§dostosowana do zakresu prac.
Grunty nieprzydatne do budowy nasypOw nie powingy bdspajane, chybze wymaga tego dagi do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasysp@one przez Wykonawarunty nieprzydatne powinny
by¢ wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania,dng® ze wskazaniami dgniera. Roboty te dua
wlaczone do obmiaru rob6t i optacone przez Zamawajo tylko wowczas, gdy odspojenie gruntow
nieprzydatnych byto konieczne i zostalo potwierdzprzez layniera.
Dno ukopu nalgy wykon& ze spadkiem od 2 do 3% w kierunkuzimego sptywu wody. O ile to konieczne, ukop
(dokop) naley odwodnt przez wykonanie rowu odptywowego.
Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza®n naruszastatecznéci zbocza.
Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztattowane, aby harmonizowaty z
otaczagcym terenem. Na dnie i skarpach ukopu nalerzeprowadzi rekultywacg wedtug odgbnej dokumentacji
projektowej.

6.3. Wykonanie nasypow

6.3.1. Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu
Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakezy¢ roboty przygotowawcze.
6.3.1.1. Wycgcie stopni w zboczu
Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku dmasypu jest wiksze ni 1:5 naley, dla zabezpieczenia przed
zsuwaniem si nasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni, vegpoym okoto 4% + 1% i
szerokdci od 1,0 do 2,5 m.
6.3.1.2. Zagszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu
Wykonawca powinien skontrolowawskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zaleg@jch w strefie podiza
nasypu, do gbokdsci 0,5 m od powierzchni terenu. z&8 wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazni
okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powysze wymaganie zostato spetnione.
Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 2 nie mag by¢ oshagnigte przez bezpwednie
zagszczanie podim, to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajace uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia.
Tablica 2. Minimalne wartei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni
terenu

Nasypy Minimalna wart& I, dla:
0 wWysokaci, autostrad innych drog
m i drég kategoria ruchu kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 1,00 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podita nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia F£zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyctoéraiemnych powinno spetiiavymagania, dotyege
minimalnej wartdci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

6.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podta nasypéw

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej gtapki@wierzchni, to przed przygiieniem do
budowy nasypu powinna onadnsozdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej
powigzania z podstagvmnasypu.

6.3.2. Wyboér gruntéw i materiatéw do wykonania nasy

Wybér gruntéw i materiatdw do wykonania nasypéw puen by dokonany z uwzghnieniem zasad podanych w
pkcie 2.
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6.3.3. Zasady wykonania nasypow

6.3.3.1.0g6lne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiwznego, ktoére okrdono w
dokumentacji projektowej, z uwzginieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpezer Irryniera.

W celu zapewnienia stateczwonasypu i jego rownomiernego osiadania malerzestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa& metody warstwows, z gruntdw przydatnych do budowy nasypdw. Nasypy
powinny by wznoszone rownomiernie na catej szemko

b) Grubdé¢ warstwy w stanie knym powinna b§ odpowiednio dobrana w zalosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przyspienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypweaoasipic
dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;.

c) Grunty o ré@nych wiaciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédio
na cafej szerokwi nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa& w dolne, a grunty niespoiste w gorne
warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
(0 wspétczynniku Ko,<10° m/s) ze spadkiem goérnej powierzchni okoto 4%1%. Kiedy nasyp jest
budowany w terenie ptaskim spadek powinied bgustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpad
powinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztadtioie powierzchni warstwy powinno
uniemaliwia¢ lokalne gromadzeniegsivody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powiemiz jest wykonana
Z gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powirnyg uksztaltowane ku osi nasypu, a woda
odprowadzona poza nasyp z zastosowanéeraku. Takie uksztattowanie gornej powierzchni gwun
spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych poelrizpalizgu w gruncie tworzcym nasyp.

f) Gorm warstwe nasypu, o grubei co najmniej 0,5 m naky wykon& z gruntdw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczalto Ko = 6 x10 ™ m/s i wskaniku réznoziarnistéci U > 5. Jeeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich setaosciach, Irzynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie
gornej warstwy nasypu poprzez stabilizaggementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takim
przypadku jest konieczne sprawdzenie warunksnoii i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i
wprowadzenie korekty, poleg@ej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych orazemenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubcci co najmniej 0,5 m powdej najwyzszego poziomu wody, nale wykona& z gruntu
przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotdéw lotnych, warstpod popiotami, grubiei 0,3 do 0,5 m, nalsy
wykona® z gruntu lub materialéw o dej przepuszczalidoi. Gérnej powierzchni warstwy popiotu naje
nad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniert ipezzwiocznie wbudowany w nasypzynier
moze dopuyci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegoezgibczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

6.3.3.2.Wykonywanie nasypoéw z gruntéw kamienistych lub gazibrnistych odpadéw przemystowych
Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych lub gzibrnistych odpadéw przemystowych powinno odbywa
si¢ wedtug jednej z kiej podanych metod, §& nie zostato okrédone inaczej w dokumentacji projektowej, ST lub
przez Ireyniera:

a) Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lub @aibrnistych odpadéw przemystowych z
wypetnieniem wolnych przestrzeni
Kazdg roztazong warstwe materiatdw gruboziarnistych o grutmd nie wickszej nz 0,3 m, naley przyknyg

warstwg zwiru, pospotki, piasku lub gruntu (materiatu) drozrarnistego. Materiatem tym wskutek zagczania
(najlepiej sprztem wibracyjnym), wypetnia siwolne przestrzenie mulzy grubymi ziarnami. Przy tym sposobie
budowania nasypéw nina stosowé skaly oraz odpady przemystowe, ktdgensickkie (zgodnie z charakterystyk
podar w tablicy 1).

b) Wykonywanie nasypéw z gruntow kamienistych lub guaibrnistych odpadow przemystowych bez
wypetnienia wolnych przestrzeni
Warstwy nasypu wykonane wediug tej metody powibg§ zbudowane z materiatbw mrozoodpornych.

Warstwy te nalgy oddzielt od podiga gruntowego pod nasypem oraz od goérnej strefy masykoto 10-
centymetrowy warstwg zwiru, pospotki lub nieodsianego kruszywa tamanegyieragcego od 25 do 50% ziarn
mniejszych od 2 mm i spelnigjych warunek:

4 5= Di52 4 dhs

gdzie:

dgs i di5- $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 85%@b Hsuntu podtea lub gruntu gérnej warstwy nasypu
(mm),

Dis - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 15% madtegruboziarnistego (mm).

Czgsci nasypow wykonywane tmetod, nie mo@ siegat wyzej niz 1,2 m od projektowanej niwelety nasypu.
6.3.3.3. Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naly wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze
zagszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszczangikonanie przepustéw z innych poprzecznych eleavent
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odwodnienia w przekopach (wcinkach) wykonanych wrgek uformowanego nasypu. W tym przypadku podczas
wykonania nasypu w olloie przekopu naly uwzgkdni¢c wymagania okrdone w pkcie 6.3.3.5.

6.3.3.4. Wykonywanie nasypOw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pockst@d 1:5 do 1:2 nalgy zabezpieczynasyp przed zsuwanieng §irzez:

- wycigcie w zboczu stopni wg pktu 6.3.1.1,

- wykonanie rowu stokowego powsj hasypu.

Przy pochytdciach zbocza wkszych nk 1:2 wskazane jest zabezpieczenie stateczmasypu przez podparcie go
murem oporowym.

6.3.3.5. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szergkbdo 1,0 m. Spadek
goérnej powierzchni stopni powinien wynégi%+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Whycieccie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleghezsci nasypu, wykonanych z
gruntéw o rénych wigciwosciach lub w rénym czasie.

6.3.3.6. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waié dopuszczalf to znaczy jest
wieksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienwalklad@ nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzraigie z wapnem palonym
albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gaeehiem, poszczegdlne jego warstwy oraz korongpuas
po zakdiczeniu rob6t ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wgdt
pktu 6.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca niE @ stanie osuszyjej i zagscic w czasie
zaakceptowanym przezdyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

6.3.3.7. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezatprzy ktorej nie jest mbwe oskgnigcie w nasypie
wymaganego wskaika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamasgych lub gruntdw przemieszanych zmeiegiem lub
lodem. W czasie diych opaddéwsniegu wykonywanie nasypow powinnodpgrzerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usun¢ snieg z powierzchni wznoszonego nasypuellevarstwa niezagszczonego gruntu zamarzta, to nie
nalezy jej przed rozmarzgtiem zagszcza ani uktada na niej nagipnych warstw.

6.3.4. Zagszczenie gruntu

6.3.4.1. Ogolne zasady zggczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej r@dbpiu, powinna by zagszczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkow. Rozimne warstwy gruntu natg
zagyszcza od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

6.3.4.2. Grub& warstwy

Grubg¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liogbprzegé maszyny zagszczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 6.3.4.5.
Orientacyjne wartéci, dotycace grubéci warstw r@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwznych maszyn do
zag:szczania podano w pkcie 3.

6.3.4.3. Wilgotné¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj

w gruntach niespoistych 2 %

w gruntach mato §rednio spoistych +0 %2 %

w mieszaninach popiotowauzlowych +2%, -4 %

Sprawdzenie wilgotni gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agstotliwoscia okreslona w pktach 6.3.2 i
6.3.3.Wymagania dotyeze zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gszgzenie warstwy natg okreslac za pomog oznaczenia
wskaznika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtdérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zagszczenia na podstawie pordéwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia, oi@nych
zgodnie z norm PN-S-02205:1998, nalg stosowa tylko dla gruntdw gruboziarnistych, dla ktoryche njest
mozliwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12.

Wskaznik zagszczenia gruntow w nasypach, otomy wedlug normy BN-77/8931-12 [9], powinien nalgja
szerokdci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 3.

Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I, dla:

Strefa autostrad innych drog
nasypu i drog kategoria kategoria
ekspresowych  ruchu ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
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Nizej lezace warstwy nasypu dogokasci
od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autSTrady) 1,00 - -

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97

Warstwy nasypu na gbhokasci od powierz-
chni rob6t ziemnych pongj:

- 2,0 m (autSTrady) 0,97 - -

- 1,2 m (inne drogi) - 0,97 0,95

Jako zasipcze kryterium oceny wymaganego gserzenia gruntéw dla ktérych trudne jest pomierzevikanika
zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztatceniag lokreslonego zgodnie z norrPN-S-02205:1998.
Wskaznik odksztatcenia nie powinien &yviekszy niz:

3 dlazwiréw, pospotek i piaskow

b 2 2 przy wymaganej waroi 1s>1,0,

9 2,5 przy wymaganej waroi 1s<1,0,

9 dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzieniu (pytéw, glin pylastych, glin zwitych, itéw —

2,0,

® dla gruntéw rénoziarnistych fwiréw gliniastych, pospétek gliniastych, pytéw piagystych, piaskéw

gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystysticztych) — 3,0,

" dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,

9 dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie haddigonowych.
Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca powinien
spulchné warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtdrnie zagci¢. Jeeli powtdrne
zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego mdka zagszczenia, Wykonawca powinien ugtn
warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile liynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowezggpszczenia
warstwy.
6.3.4.5. Prébne zagzczenie
Odcinek déwiadczalny dla prébnego zegpczenia gruntu o minimalnej powierzchni 306, mowinien by
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktarglada sj grunt czterema pasmami o szer@kamd 3,5do
4,5 m kade. Poszczegllne warstwy ukladanego gruntu powmigg w kazdym pasie ing grubG¢ z tym, ze
wszystkie musg miesci¢ sig w granicach wisciwych dla danego spsil zagszczajcego. Wilgotnéé gruntu
powinna by réwna optymalnej z tolerancjpodam w pkcie 5.3.4.3. Grunt umny na poletku wedtug podane;j
wyzej zasady powinien ldynastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny natey okresli¢ wskaniki
zagszczenia, dopuszcaaj stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (sdedtbpowa, ugiciomierz udarowy
po ich skalibrowaniu w warunkach terenowych).
Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmnigy@vinny
umazliwi ¢ ustalenie wskaika zagszczenia w dolnej e%ci warstwy. Na podstawie poréwnania uzyskanych
wynikéw zagszczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.%4daje s¢ wyboru sprztu i ustala si potrzebr
liczbe przef¢ oraz grubéc warstwy rozktadanego gruntu.

6.4. Odktady

6.4.1. Warunki og6lne wykonania odktadéw
Roboty oméwione w tym punkcie dotyczpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktérestady
pozyskane w czasie wykonywania wykopow, a ktorebady wykorzystane do budowy nasyp6w oraz innych prac
Zwigzanych z tragdrogow.
Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,zeli:

4 stanowi nadmiar ohjtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,
sg nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanimnych pracach, zwzanych z budowtrasy
drogowej,
ze wzgbdu na harmonogram robdt nie jest ekonomicznie ulrasae oczekiwanie na wbudowanie
materiatdw pozyskiwanych z wykopu.
Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkéw tylko wowczas, gdy zostato to
jednoznacznie okéone w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

6.4.2. Lokalizacja odktadu
Jezeli pozwalaj na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia nidaat) materiaty te powinny
by¢ w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniawoit sztucznych wyrobisk oraz do
ewentualnego poszerzenia nasypéw. Roboty te powhydywykonane zgodnie z dokumentagprojektovy i
odpowiednimi zasadami, dotygzymi wbudowania i zaggzczania gruntéw oraz wskazéwkamiyniera.
Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiargtodgi w sposéb okrdony powyzej, materiaty te nale
przewiex¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyihiera. Jeeli
miejsce odktadu zostato wybrane przez Wykongwausi by ono zaakceptowane przezyniera. Niezalgnie od
tego, Wykonawca musi uzyskagod: wiasciciela terenu.

Jezeli odktady g zlokalizowane wzdtiz odcinka trasy przebiegaego w wykopie, to:

©)
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4 odkltady mana wykong& z obu stron wykopu, jeli pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkigyp

czym odlegté¢ podnéa skarpy odktadu od goérnej kresizi wykopu powinna wynoéi

e nie mniej nz 3 m w gruntach przepuszczalnych,
e nie mniej nz 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,
przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odktad naiewykon& tylko
od goérnej strony wykopu, dla ochrony od wody stokpw
przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrgsan ponad 20%, odkiad nale zlokalizowa& poniej
wykopu,
na odcinkach zagponych przez zasypywanie dragiiegiem, odktad naly wykona od strony najogciej
wiejgcych wiatréw, w odlegiéci ponad 20 m od kraydzi wykopu.
Jeili odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ndejsub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie on
usunity przez Wykonaweg na jego koszt, wedlug wskazizyniera.
Konsekwencje finansowe i prawne, wynd@g z ewentualnych uszkodze&rodowiska naturalnego wskutek
prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejsbahzaja Wykonawe.

6.4.3. Zasady wykonania odktadow
Wykonanie odkltadéw, a w szczegGéopich wysoka¢, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie powinnycby
zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji ptojetkj lub ST. Jeeli nie okrdlono inaczej, naley
przestrzegaustalé podanych w normie PN-S-02205:1998 to znaczy oditadinien by uformowany w pryzmra o
wysokdci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadkwky od 2% do 5%.
Odklady powinny b§ tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otagzan terenem. Powierzchnie odkladéw
powinny by obsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznaczunetytki rolne lub l&gne,
zgodnie z dokumentacprojektow.
Odspajanie materiatu przewidzianego do przewieziena odklad powinno BBy przerwane, o ile warunki
atmosferyczne lub inne przyczyny unieriwiaja jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutovmainy
tym zakresie w dokumentacji projektowej, ST lubgarirzyniera.
Przed przewiezieniem gruntu na odklad Wykonawcaipiew upewnt si¢, ze spetnione g warunki okrélone w
pkcie 5.4.1. Jeeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adigprzez Wykonawg zajdzie koniecznig
dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukoplkaset tych czynniei w catdici obchza Wykonawe

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1.0g0lne zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01pkt. 7.

7.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu
Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narkéowaniu zgodnéci z wymaganiami oki&gonymi w pkcie
5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji jpktowej i ST. W czasie kontroli nafe zwréci szczegola
uwag: na sprawdzenie:

4 zgodndci rodzaju gruntu z okébonym w dokumentaciji projektowej i ST,

b zachowania ksztaltu zboczy, zapewsiaigo ich stateczwo,

©  odwodnienia,

zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po Zalizeniu eksploatacji ukopu

7.3.Sprawdzenie jakaci wykonania nasypow

7.3.1. Rodzaje badai pomiarow
Sprawdzenie jak@i wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgdédna wymaganiami ok&onymi w
pktach 3,4 oraz 6.3 niniejszej specyfikacji, w dolantacji projektowej i ST.
Szczeg6lp uwag: nalezy zwrdcié na:

4 padania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,

®  padania prawidlowézi wykonania poszczegélnych warstw nasypu,

9 badania zagszczenia nasypu,

9 pomiary ksztattu nasypu.

®  odwodnienie nasypu

7.3.2. Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow
Badania przydatrizi gruntow do budowy nasypu powinny dprzeprowadzone na prébkach pobranych z&n
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus zienpoghodacej z nowegarddia, jednak nie rzadziejnjeden
raz na 3000

7.3.3. Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:

4 prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw ozdych wiaciwosciach w nasypie,

®  odwodnienia kadej warstwy,

9 grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadzi nie rzadziej ni
jeden raz na 500 Twarstwy,
nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepkig 6.3.3.1 poz. d),
przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 6.3.3.8 i 6.3.3.9, dotgcygch wbudowania gruntéw w
okresie deszczéw i mrozow.
7.3.4. Sprawdzenie zagzczenia hasypu oraz pogéonasypu

©)

d)

d)

e)
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Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu polega na skontrolowaniu zgagnavartasci wskaznika
zag:szczenia d lub stosunku modutdéw odksztalcenia z wéctami okrélonymi w pktach 6.3.1.2 i 6.3.4.4. Do
biezagcej kontroli zagszczenia dopuszcza siparaty izotopowe.
Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9],auzenie
modutdw odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1[@98
Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolow& nie rzadziej ri:
« jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okéenia wartdci |,
« jeden raz w trzech punktach na 2008 warstwy w przypadku okéenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztalcenia.
Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisywalo dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dpotwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.
7.3.5. Pomiary ksztaltu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok:
» prawidtowdsci wykonania skarp,
» szerokdci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowioi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgéddna wymaganiami dotygzymi
pochyler i doktadnaci wykonania skarp, okéeonymi w dokumentacji projektowej, ST oraz w pk6i&.5 niniejszej
specyfikacji. Sprawdzenie szergkbkorony korpusu polega na poréwnaniu szefokkorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, oftomych w
dokumentacji projektowe;.
7.4.Sprawdzenie jakaci wykonania odktadu
Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzegigndci z wymaganiami oki&gonymi w pktach 3 oraz
6.4 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projekej i ST.
Szczeg6lp uwag: nalezy zwrdcié na:
4 prawidlowas¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odkfadu,
®  odpowiednie wbudowanie gruntu,
9 whasciwe zagospodarowanie (rekultywacpdktadu.
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pk9.18.
8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest ni (metr szécienny).
Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szeéennych jako rénica szczegdtowej obfjosci nasypow i
szczegotowej oljosci wykopdw, pomniejszonej o afips¢ gruntdbw nieprzydatnych do budowy nasypow, z
uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowegostés obgtosci gruntu w stanie rodzimym do albpsci w
nasypie.
Objetos¢ nasypdw bdzie ustalona w metrach széennych na podstawie obliaze przekrojow poprzecznych, w
oparciu 0 poziom gruntu rodzimego lub poziom grymwisungciu warstw gruntéw nieprzydatnych.
Objetos¢ odktadu lgdzie okrélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakamiza obgtosci wykopow,
powickszonej o ohjtos¢ ukopdw i obgtosci nasypdw, z uwzgbinieniem spulchnienia gruntu i zastree
sformutowanych w pkcie 6.4.
9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-02.0pk219.
10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-02.00.01pkt. 10.
10.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuje:
e prace pomiarowe,
* oznakowanie rohot,
e pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek n@odki transportowe,
e transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejscaiddwania,
e zagszczenie gruntu,
« profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
« wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
* rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
« odwaodnienie terenu robot,
« wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, scpagt ich rozebranie,
e przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieig
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D-03.02.01a. Regulacja pionowa studzienek i zasuw

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotycegce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z regulagjpionowg studzienek kanalizacyjnych, teletechnicznych, peglizacji zadania
pt.: ,Rozbudowa Grodka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowarente niezbdnymi dla w/w funkciji
obiektu na dz. nr. ewid. 945/10 @brMstow”.
1.2.Zakres stosowania SST
SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowymy mlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.
1.1.
1.3.Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zganych z wykonaniem i
odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowej Dranaprawy ewentualnych uszkodzestudzienek
kanalizacyjnych (np. studzienek rewizyjnych, wpustdulicznych), studzienek telekomunikacyjnych, zasuw
wodocigowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paiczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub piawiej
eksploatacji kanatu.
1.4.2 Studzienka rewizyjna (kontrolna) - gdzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich $®mvaciji i
przewietrzania.
1.4.3. Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkaciekowa) - urzdzenie do przefia wod opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalikeoalizacji deszczowej lub ogéinosptawne.
1.4.4 Wiaz studzienki - elementliwny bgdz betonowy przeznaczony do przykrycia podziemnyckzenek,
umazliwiajacy dostp do uradzen sieci.
1.4.5 Kratkasciekowa - uradzenie, przez ktére wody opadowe przedgsigjod gory do wpustu ulicznego.
1.4.6 Studzienka telekomunikacyjna/elektroenergetycznairzdzenie stanowce czs$¢ sieci, w ktérym
realizowane spofgczenia i lokalizowane dodatkowe wypasaie tefe sieci.
1.4.7. Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b [1] pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™..5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygz materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-00.00.00
-~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej i ewentudnej naprawy uszkodzonej studzienki
Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studki@alezy uzy¢:
materialy otrzymane z rozbiérki studzienki oraz azhiérki otaczajcej nawierzchni, nadge sé do
ponownego wbudowania,
materiaty nowe, &dace materiatem uzupelniggym, tego samego typu, gatunku i wymiardw, jak make
rozbiérkowy.
3. SPRZET
3.1.0golne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézsic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,
- sprzarki powietrza,
- dzwigu samochodowego,
- zag:szczarki wibracyjnej,
- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).
4. TRANSPORT
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2.4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gélne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QWymagania ogolne” pkt 5. Roboty naje
prowadzé po wykonaniu rozbiérki nawierzchni.
5.2.Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie polega na:
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki, zasuwy
- rozeznaniu midiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadezenia,
- ustaleniu rzdnej gérnej powierzchni przykrycia studzienki lulasawy na podstawie dokumentacji
projektowej.
5.3.Wykonanie regulacji studzienki kanalizacyjnej lub zmasuwy.
Wykonanie przypowierzchniowej regulacji studzielib zasuwy obejmuje:
zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu) ugglzenia podziemnego,
rozebranie uszkodzonej gornejeéa studzienki , zasuwy (np. exi zeliwnych, ptyt zelbetowych pod
studzienlg, kregobw podporowych itp.),
zebranie i odwiezienie lub odrzucenie gruzu na soejskladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem
materiatu przydatnego do dalszych robot,
szczegblowe rozpoznanie ewentualnego uszkodzerpadgcie kaicowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istnigjcych materiatow,
sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki lub zasuwgczyszczenie gérnej exi studzienki (np. nasady
wpustu, komina wlazowego) z ew. uzupetnieniem umwtk
w przypadku niewielkiej rénicy poziomu istnigjcego w stosunku do projektowanego - poziomowani@eajo
cze$ci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przgyaiu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku
uszkodzé wiekszych - wykonanie deskowania orazagnie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej
B20, wedlug wymiaréw dostosowanych do rodzaju udzkaia i poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, gpas
dzielcego itp.), a take rozebranie deskowania,
osadzenie przykrycia studzienki, zasuwy lub kratkiekowej z wykorzystaniem istnigych lub nowych
materiatow oraz ew. wyréwnaniem zapggementow.
W przypadku znacznych zapa¢hstudzienki, wynikajcych z uszkodze(zniszczé) korpusu studzienki,
kanatow, przykanalikow, elementow dennych, wymygriantu itp. - sposb naprawy najeokresli¢ indywidualnie
i wykona jg wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0gdlne zasady kontroli jakdci robot
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2.Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszaeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@mv
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrei, ew. badania
materiatow wykonane przez dostawcoéw itp.),
sprawdz¢ cechy zewetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykawah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do ptamgi
6.3.Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktdre naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1
Tablica 1. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie rob6t

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw | Cestotliwos¢ Wartdsci dopuszczalne
bada
1 Roboty rozbiérkowe lraz Akceptacja nieuszkodzbnyateriatow
2 Szzegotowe rozpoznanie uszkodzer lraz Akceptacja Inspektora Nadzoru
decyzja o sposobie naprawy
3 Potazenie studzienki w stosunku dg Kratkasciekowa ok. 0,5 cm poigj, wiaz
otaczagcej nawierzchni (po wykonaniu lraz studzienki - w poziomie nawierzchni
nawierzchni ujtych odebnymi Podmurowanie kraty ok 4 mm powsj
specyfikacjami) poziomu projektowanej nawierzchni

6.4.Badania wykonanych robot
Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
poprawnd¢ profilu podhenego i poprzecznego, nayijacego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajgcego
sptyw powierzchniowy wad.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g6Ine zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogdlne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest 1 obiekt regulowanej studzienki, zasuwy zatmeanej kraty
8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru robot
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0Ogollne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.0Q/¢magania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektowg, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej studzienki lalsawy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- roboty rozbiérkowe,
- dostarczenie materiatow i spta,
- wykonanie regulacji studzienki, (wpustu), zasuwy
- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkaiwyna sktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu
10. PRZEPISY ZWI AZANE

D-00.00.00 Wymagania ogolne
D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbud6w oraz oczyszczenie i skrapien
D-04.04.00 Podbudowy z kruszywa stabilizowanegohaeicznie
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D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zggzczaniem podfa

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru robdt

zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzagszczaniem podi@ gruntowego w trakcie

realizacji zadania: ,Rozbudowasf@dka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowaninte niezbdnymi dla

w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 945/10 ebrMstow”.
1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze

robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zeanych z wykonaniem koryta

przeznaczonego do wenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4
2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.

3. MATERIALY
Nie wystpuja.
4. SPRZET
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt. 4
4.2.Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie mazliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;Zynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopsestopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

5. TRANSPORT
5.1.Ogélne wymagania dotycgce transportu.

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt. 5.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0gdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Warunki przyst gpienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta bezpérednio przed

rozpoczciem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&Eejsze przysipienie do wykonania

koryta oraz profilowania i zagzczania podim, jest maliwe wytgcznie za zgogl Inspektora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie qrazwyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae
odbywa sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

6.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb

zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenik@ualiub szpilek powinno uniiwia¢ nachgniccie sznurkéw

lub linek do wytyczenia rob6t w oggiach nie wgkszych nk co 10 metréw. Rodzaj spitel, a w szczegélriai jego
moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto
mozna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktgmbsaerzeniach
lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob waghkia musi b§ zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powin®¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji

projektowej i ST, tj. woudowany w nasyp lub odwimzy na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 6.4.

6.4. Profilowanie i zageszczanie podiga.

Przed przysfpieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po

profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co

najmniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zankenia poziomu w podiau przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
gtebokas¢ zaakceptowan przez Inspektora, dowié dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla
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gornej strefy korpusu, w ikgi koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe
do uzyskania wartei wymaganej wskaika zagszczenia. Do profilowania podta naley stosowd rowniarki.
Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogéhkceptowany przez Inspektora.
Bezpdrednio po profilowaniu podim naley przyshpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowd do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego fnWskanik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z norm[5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podima (ly)

Minimalna wartéc¢ |, dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od ckzkiego
i bardzo c¢zki

GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podioze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naleéy okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podim wedtug normy [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnegodutu odksztalcenia nie powinien
przekracza 2,2. Wilgotng¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

6.5. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu.
Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoradiemnych powinno spetrdiavymagania, dotyece
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ¢, podano poriej [wedlug schematu: warstwa gérna do 20 cm
(warstwa od 20 do 50 cm)].. Dodatkowo rglsprawdzt modut odksztatcenia
Wymagane minimalne warol wska&nika zagszczenia Joraz wtérnego modutu odksztatcenia gowinny by
zgodne z norPN-S 02205 [5] dla ruchugikiego k>1,0; B> 120.

6.6. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchniptiwinien on zabezpieczypodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przmdozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora. Xeeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladéoiajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podta Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleckomgnie niezbdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1.0go0lne zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf. 7.

7.2.Badania w czasie robot.

7.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga nie mae by mniejsza ni:
e Szerokdc¢ koryta — 10 razy na 1 km;
* RoOwna¢ podiwzna — co 20 m na kdym pasie ruchu;
 ROwna¢ poprzeczna — 10 razy na 1 km;
e Spadki poprzeczne — 10 razy na 1 km;
e Rzedne wysokéciowe — co 25 m w osi jezdni i na jej kreaiziach;
»  Uksztaltowanie osi w planie — co 25 m w osi jezdm jej krawedziach;
* Zaggszczenie, wilgotn&@ gruntu podiéa — w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leezzadziej ni raz

na 600 M

7.2.2. Nosnoi¢ i szerokd¢ koryta (profilowanego podi@).
Nosnos¢ poditaza naley sprawdzt na poziomie wykonanego wyprofilowanego koryta przwmiar wtérnego
modutu odksztatceniasptyta o srednicy 300 mm, zgodnie z PN-S-02205 [5]
Nosnos¢ poditaza naley uzna za wystarczagca jezeli wszystkie wartéci wtérnego modutu odksztalcenia spetgiaj
warunek E >45MPa (doprowadzenie do wymaganegmmci E, >120 MPa zostanie dokonane przezzelue
kolejnych warstw zgodnie z dokumentagjrojektovy.) Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic¢
sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

7.2.3. Rowna¢ koryta (profilowanego podia).
Nieréwnaici podiwne koryta i profilowanego podta naley mierzy 4-metrovy tatg zgodnie z norm[4].
Nieréwnaici poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrovy tatg. Nierbwnaci nie mog przekracz&a 20 mm.

7.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy +
0,5%.
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7.2.5. Rzgdne wysokéciowe.
Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.
7.2.6. Uksztattowanie osi w planie.
Os w planie nie mée by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cegj niz = 5 cm.
7.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)
Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podébzgodnie z pkt 6.4. niniejszej specyfikacii.
Wilgotnoi¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug normy [2]. Wilgotn& gruntu podtéa powinna b¥ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjpodan w pkt. 6.4.
7.3.Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza).
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujiecksze odchylenia cech geometrycznych od @krg/ch w punkcie 7.2
powinny by naprawione przez spulchnienie doghgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.000@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢magania ogolne” pkt. 9.
10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpleamiem,
» zaladunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
» profilowanie dna koryta lub podia,
e zagszczenie,
e utrzymanie Koryta lub podia,
e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanig;]
11. PRZEPISY ZWI AZANE
11.1.Normy.
1) PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2) PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizychnydasciwosci kruszyw — Cgs¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylémjyg.).
3) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obcizenie plyt.
4) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar royanmawierzchni planografem i tat
5) PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnantgania i badania.
6) PN-EN 1097-5 : 2011 Badania mechanicznych i fizychnwiasciwosci kruszyw — Czs¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
7) BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
11.2.Inne dokumenty
8) WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-asfalwy powierzchniowych utrwafe na drogach
krajowych.
9) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997r.
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04.02.01. Warstwy ogszapce

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstw egzapcych w ramach realizacji zadania ,Rozbudowéddka Zdrowia wraz
z elementami zagospodarowania terenu wmigapmi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb
Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dl@orze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt aganych z wykonaniem warstw
odsiczapcych, stanowicych cz$¢ podbudowy pomocniczej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.

3. MATERIALY

3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2.Rodzaje materiatow
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwaadspcych jest piasek.

3.3.Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw aggapcych i odcinajcych powinny spetni@anastpujace warunki:
a) szczelndci, okreslony zalenoscia:

Dis
des <5
gdzie:
D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiay odcinagcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtga.
Dla materiatléw stosowanych przy wykonywaniu warsidsczagcych warunek szczeldoi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na twéesodcinajce;].

b) zag;szczalnéci, okrelony zalendicia:
d
u=—"s5
dyo

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzagcego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy [3]
dla gatunku 1 2.
3.4. Sktadowanie materiatow
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy gomsacej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skladowanidyVykonawca robét
powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmrgyni materiatami kamiennymi.
Podiaze w miejscu sktadowania powinnodréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
4. SPRZET
4.1.0go6Ine wymagania dotycgce sprztu.
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4
4.2.Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingej lub odgczagcej powinien wykazésie mozliwoscia
korzystania z nagpujgcego spretu:
e réwniarek,
« walcow statycznych,
e piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych
5. TRANSPORT
5.1.0gé6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt. 5.
5.2. Transport kruszywa
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Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonania robot.
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Przygotowanie podtaa
Podiaze gruntowe powinno spetiavymagania okrdone w ST D-02.00.01 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.0
-Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.
Warstwy odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umlbiwiajgcy wykonanie ich zgodnie z dokumentac]
projektows, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez4yniera.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uthwiaé nacignigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

6.3. Wbudowanie i zag:szczanie kruszywa
Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu ogignigto gruba¢ projektowan.
Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewiduje wysnie warstwy odgzapcej o grubéci powyzej 20 cm, to
wbudowanie kruszywa nafg wykona& dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy mege
nastpi¢ po odbiorze przez #tyniera warstwy poprzedniej.
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjsiywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na
materiat o odpowiednich wdaiwosciach.
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.
Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym pgleozpoczynéd od krawdzi i stopniowo przesuwapasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podienymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku
jej gornej krawdzi.
Nieréwndici lub zagtbienia powstale w czasie zmgczania powinny Ky wyrébwnywane na bimaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa oglszagca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.
Zagzszczanie nalyy kontynuowg do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedtug normy [1$Kéénik zag:szczenia naley okresla¢c zgodnie z norm[1].
W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowamywarstwe odsiczapcs, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontralg:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken
ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wedWT-2 [5]. Stosunek wtérnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powiniergiraczé 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotnigé kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, willgotnos¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naty zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza

6.4.0Odcinek probny
Jeeli w ST przewidziano koniecz&é wykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired rozpoogiem
rob6t Wykonawca powinien wykotadcinek prébny w celu:
« stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozkladania i zeggczania jest wikgiwy,
» okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie 2Zoym koniecznej do uzyskania wymaganej ghabgo

zag:szczeniu,
» ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska

zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzya takich materiatdw oraz smtu, jakie kedg stosowane do
wykonywania warstwy odcinggej i odgczapcej na budowie.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera

6.5. Utrzymanie warstwy odsiczajacej
Warstwa odsczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny by utrzymywane
w dobrym stanie.
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej warstwy
nawierzchni.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olga Wykonawe robot.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 7.

7.2.Badania przed przysgpieniem do robét
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Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie widciwosci
kruszywa okrélone w p. 3.3.

7.3.Badania w czasie robot

7.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsyczapcej podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajgcej

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osiw | co 25 m w osi jezdni i na jej krgziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 Mm
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 fm
8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie

wilgotnos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona& w punktach giéwnych
tukéw poziomych.

7.3.2. Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

7.3.3. Rownai¢ warstwy
Nieréwndici podiwzne warstwy odgczapcej naley mierzy 4 metrows tata, zgodnie z WT-2 [10]. Nieréwrici
poprzeczne warstwy oglszapcej naley mierzy¢ 4 metrovy fatg. Nierbwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

7.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentacprojektows z
tolerancy + 0,5%.

7.3.5. Rzgdne wysokéciowe
Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm
i-2.cm.

7.3.6. Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oceej niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

7.3.7.  Grubas¢ warstwy
Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragefl cm, -2 cm.
Jeeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twarsh, naley mierzy¢ taczm
grubas¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitwypod wzgtdem grubéci Wykonawca wykona
napravg warstwy przez spulchnienie warstwy naghgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po waghou tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

7.3.8. Zagsszczenie warstwy
Wskaznik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrélony wg [1] nie powinien by mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeggporéwnanie wartéei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcanie powinna bywicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug normy [2].

7.4.Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvigksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rgch w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsarzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

8. OBMIAR ROBOT

8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A0@magania ogdlne” pkt. 8.

8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszapce;.
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9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢magania ogolne” pkt. 9.

10. PODSTAWA PLATNO SCI

10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuje:

e prace pomiarowe,

e dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keticznej,

« wyrownanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,

* zagsszczenie wyprofilowanej warstwy,

* przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

e utrzymanie warstwy
11. PRZEPISY ZWI AZANE
11.1Normy

1) PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekiyr

2) PN-EN-932-2:2001 Badania podstawowych detavosci kruszyw — Metody pomniejszania probek
laboratoryjnych.

3) PN-EN 13043:2004, :2004/AC:2004, :2004/Apl:2010 d¢ywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwale stosowanych na drogach, lotniskach i innych paxgieniach przeznaczonych
do ruchu.

11.2.Inne dokumenty

4) Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabydigzu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDIM,

Warszawa 1986
WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 — Nawierzchniatsive na drogach publicznych, Warszawa 2008r
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D-04.04.00. Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacfihtecznej (SST) g wymagania dotyae wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznie w ramach tematu
»~Rozbudowa @odka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowaninteniezhdnymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr.
ewid. 945/10 ohgb Mstow'.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa Specyfikacja techniczna (SST) jest aheliem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt awanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznienogny [4]

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujg ggodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadniczg wg WT-1 [8,11].
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczejegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krusamabilizowanych mechanicznie podano w S5ST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajow podbudow:
e D-04.04.04. Podbudowa z tlucznia kamiennego,
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug WT-1 [8,11] powinnaZe¢ miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje
0 pigskowa wirowa 0
@ VAVA 1 Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw
@ (— przeznaczonych na podbudowy wykonywane metod
= » stabilizacji mechanicznej
s Eay o 1-2  kruszywo na podbudewzasadnicg (gorm
s 7 g ? & warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
5 T " 1-3 kruszywo na podbud@wpomocnica (dolrg
£ = Z £ warstwe)
N T & w _ .Krz.ywa uziarnienia kruszywa pqwinna €o.y
, =1 " ciggta i nie mae przebiega od dolnej krzywej

1
00750425 025 a5 ! 2 4 63 8 1281620 315 63

granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej
uziarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najgkszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Bok oczka site, mm

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone WT-1 [8,11].

2.3.3. Woda
Nalezy stosowa wodk wg normy [3].
3. SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchanicznie powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

¥ mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyp@se/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

b)

49



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob&rarza drogowa — ST-D

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejgkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatow powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podica

Podiae pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podizu zapewnigjcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do

podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

D15
d 85

<5 1)

w ktorym:

D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2inlfarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapcej,
w milimetrach,

dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@io&iarna gruntu podia, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniccie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wikszych, nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza &iwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblnyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnatlnd razu transportowana na miejsce wbudowania ixsfadsob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zag:szczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna grubo projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie #eo
przekraczd 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbgoztozona w sposéb zapewriay
osikgniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skiada iz wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez ayniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlailgotnasci optymalnej, okréonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z narrfl] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocongowinien zostéa
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna byzwilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotng¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg WT-2 [9] powinien odpowiadazyjetemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy.

5.5. Odcinek prébny

Jeceli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 pirzed

rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

o stwierdzenia czy spgkbudowlany do mieszania, rozkliadania i gzgzania kruszywa jest wewy,

» okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej géabwarstwy
po zagszczeniu,

e okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniepyd takich materiatdw oraz sptu do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dulg stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyiasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkébnego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasgipnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
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obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6lpkt’ 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tevmny obejmowé
wszystkie wtdciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 1.

Tablica 1. Cegstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchanicznie

Czestotliwos¢ badan
Maksymalna powierzchnia podbudowy
przypadajca na jedno badanie fjin

Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badana

Lp. dziennej dzialce robocze

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

4 | Badanie witciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeiyapobierd w
spos6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na bieaco
przekazywane trynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnoici optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z normp[1] (metoda 1), z tolerangj+10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezry okresli¢ wedtug WT-1 [8,11].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie a2 do osagnigcia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug normy [7]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@agszczenia naley oprze€ na metodzie
obcigzen ptytowych, wg WT-2 [9] i nie rzadziej airaz na 5000 fy lub wedtug zaledelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E < 22
Eq
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bad@ petnych powinny by pobierane przez Wykonawown sposob losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aplli
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszystabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
bada i pomiaréw

1 | Szerokd¢ podbudowy| 10 razy na 1 km

R6WNGié podizna w sposéb ¢jgly planografem albo co 20 mdata kadym pasie ruchu

Réwnas¢ poprzeczna | 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczné* |10 razy na 1 km

Al b |WIDN

Rzedne wysokéciowe | co 100 m
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6 Uksztattowanie osi w|co 100 m
planie®

7 | Grubas¢ podbudowy | Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenid co najmniej w dwéch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste €0 najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.
6.4.2. Szerokd¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokoi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. Rowna¢ podbudowy
Nieréwndici podtuzne podbudowy nals mierzy¢ 4-metrove tata lub planografem, zgodnie z WT-2 [9].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tata.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
e 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
e 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimny by¢ zgodne z dokumentacprojektovy, z
tolerancy = 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aeéj niz £ 5 cm.
6.4.7. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé
Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
e dla podbudowy zasadniczej 10%,
e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
« modut odksztatcenia wg WT-2 [9],
e ugiecie spezyste wg WT-2 [9]

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwicksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerpgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petngrubad¢ do potowy szerok&i pasa ruchu, dolenie materiatu i powtdrne
zagszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wedgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kiy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni gtebokasc,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednichsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wagkiu tych robét nagpbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcallpalowy tylko wtedy, gdy zanénie ngnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonammodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0QW@®magania ogoélne” pkt 8. Roboty uznaje sia
wykonane zgodnie z dokumentacja projelkfo®T i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki ptzyne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w SST:
D-04.04.04. Podbudowa z ttucznia kamiennego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy
1) PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekior.
2) PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane¢&z1: Definicje, wymagania i kryteria zgodsud.
3) PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyékaobierania prébek, badanie i ocena przydaino
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanejacesow produkcji betonu.
4) PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zkmstabilizowanych mechanicznie.
5) PN-S-96023:1984 Konstrukcje drogowe. Podbudowavierachnia z tlucznia kamiennego.
6) PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe — Popioty lotne.
7) BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkaka zagszczenia gruntu.
10.2.Inne dokumenty
8) WT-1 Kruszywa 2010, Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwalena
drogach publicznych — Warszawa 2010
9) WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010, Nawierzchnie lésfiee na drogach publicznych — Warszawa 2010
10) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaldwypowierzchniowych utrwatena drogach krajowych
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D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stahileanego mechanicznie

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyege wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie w ramach realizacji
zadania: ,Rozbudowa @odka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowaménteniezhdnymi dla w/w funkciji
obiektu na dz. nr. ewid. 945/10 @brMstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dl@orze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zeanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechaie. Podbudow z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie wykonuje ¢i zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjijgkiowej, jako podbudogy
pomocnicz i podbudow zasadnicz wg WT-1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego méchde - jedna lub wiej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostalokreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4

2. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.
3. Materialy
3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2.Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinno¢lgruszywo
lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcénela lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo erar

zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.
3.3.Wymagania dla materiatow

3.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug WT-1 powinna 2e¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje

00 __pigskowa Wirgwa 0

90 10

80 / 20
S ) Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia
2w w = Kkruszyw przeznaczonych na podbudowy
N 7 @ i .. L .
¥ ow -~/ / » ¢ wykonywane metogstabilizacji mechanicznej
;‘ w //z w °  1-2 kruszywo na podbudgwasadnicz (gorm
§ 0 L~ )/ 0 5 warstwe) lub podbudow jednowarstwowy _
< g € 1-3 kruszywo na podbudewpomocnicz

- L—T "1 \3 ” (dolng warstwe)

10 === [ ] 90 m Ve

| 4=

[] —1 1o

0075 0.025 025 05 ! 2 4 63 8 128 1620 315 83

Bok ocika sita, mm

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia nasiednich sitach. Wymiar najeiszego ziarna kruszywa nie o
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
3.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone WT-1.
3.3.3. Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw
Do ulepszania wiziwosci kruszyw stosuije si
« cement portlandzki wg WT-1 [8],
e wapno wg normy [2],
e popioty lotne wg normy [6],
e zuzel granulowany wg WT-1[8].
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Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskamenarzdnych efektéw ulepszania kruszywa i
po zaakceptowaniu przezzymiera.
Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z norm[4].
3.3.4. Woda
Nalezy stosowa wode wg normy [3].
4. Sprzet
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 4
4.2.Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyoéchanicznie powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsa/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.
5. Transport
5.1.0go6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt. 5.
5.2. Transport materiatéw
Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z WT-1 [8].
Transport pozostatych materiatdw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
6. Wykonanie robot
6.1.0golne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Przygotowanie podiaa
Poditaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniém
zag:szczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna By utozona na podiu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

D15
d 85

<5 1)

w ktérym:
D;s -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2blsarn warstwy podbudowy lub warstwy g@dgapcej, w
milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&gib&iarna gruntu podia, w milimetrach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wcze&niej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w e¢zdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Agniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé¢ nacigniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odstach nie wgkszych nk co 10 m.
6.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni&@ zapewnienia jednorodsc nie
dopuszcza sgi wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghinfrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna lédyod razu transportowana na miejsce wbudowania w gp&sob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.
Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od®0
30% lub powyej 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okrdi ST, zgodnie z PN-S-06102.
6.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiéo
po zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza
20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacébgoziazona w sposéb zapewrnigy oshgniecie
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skiada esiz wiecej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgrie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z narrfil] (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocongowinien zostéa
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20%
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jej wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotna¢ mieszanki kruszywa jest virgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zag;szczenia podbudowy wg WT-2 [9] powinien odpowiagazyjctemu poziomowi wskanika ngnosci
podbudowy.
6.5.Odcinek probny
Jeeli w ST przewidziano koniecz&é wykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired rozpoogiem
rob6t, Wykonawca powinien wykoéadcinek prébny w celu:
e stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozkladania i ggmgpzania kruszywa jest wiawy,
e okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbwarstwy
po zagszczeniu,
o okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materiatdw oraz spti do mieszania, rozktadania i
zagszczania, jakie dua stosowane do wykonywania podbudowy. Powierzchrdainka prébnego powinna
wynosi: od 400 do 800 fn Odcinek prébny powinien kyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpiédonego przez kyniera.
6.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasgfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
7. Kontrola jako $ci robét
7.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 7.
7.2.Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénlbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdw. Badania tavmny obejmowa
wszystkie wtdciwosci okreslone w pkt 3.3 niniejszej ST.
7.3.Badania w czasie robo6t
7.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 1.
Tablica 1. Cegstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dziennej| podbudowy przy-padaga na
dziatce roboczej | jedno badanie (

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3|2 dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie
kruszywa

7.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno byggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkezyapobierg w sposéb
losowy, z roziaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane
Inzynierowi.

7.3.3.  Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
normy [1] (metoda I1), z tolerangj+10% -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢ wedlug WT-1 [8].

7.3.4. Zagszczenie podbudowy
Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osggniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug normy [7]. W przypadku, gdy przeprowadzenslania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien
plytowych, wg WT-2 [9] i nie rzadziej airaz na 5000 fy lub wedtug zaleaelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcemajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E;
Eq
7.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacers wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badapetnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

7.4.Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
7.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

< 22
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Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w cpili
Tablica 2. Cgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow

1 | Szerokd¢ podbudowy 10razy na 1l km

2 | Rowndi¢ podiuzna w sposob cigly planografem albo co 20 m 4ata

kazdym pasie ruchu

3 | ROGwndi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 [Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planié* co0 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach nazkia 1000 m
- ugiecie spezyste €0 najmniej w 20 punktach nade 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych
tukéw poziomych

7.4.2. Szerokd¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigcksza od szerokgi warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wardé wskazan w dokumentacji projektowe;.

7.4.3. Rowna¢ podbudowy
Nieréwndici podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z WT-2 [9].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy naje mierzy¢ 4-metrovg tata. Nierdbwndci podbudowy nie mag
przekracz&
e 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
e 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

7.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerangj
+ 0,5 %.

7.4.5. Rzgdne wysokéciowe podbudowy
Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekracza 1
cm, -2 cm.

7.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz = 5 cm.

7.4.7. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé
Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
« dla podbudowy zasadniczej 10%,
e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

7.4.8. Nosnos¢ podbudowy
e modut odksztatcenia wg WT-2 [9],
e ugiecie spezyste wg WT-2 [9]

7.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

7.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od oldlenych w punkcie 7.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezagcym, to Wykonawca powinien na whlasny koszt poszemgdbudow przez spulchnienie
warstwy na pelpgrubcé do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

7.5.2. Niewtasciwa grubd¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wxtgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni glebokasc,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednichsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny k&sztvykonaniu tych robét nasi ponowny
pomiar i ocena grul$ci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7.5.3. Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej éirwsci, zalecone przez hyniera. Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykaca
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podbudowy tylko wtedy, gdy zamnie ndnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez
Wykonawe podbudowy.

8. Obmiar robét
8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.000@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostly obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
9. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt. 9.
10. Podstawa ptatndci
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkL. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* oznakowanie rohot,
e sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
« dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
* roziozenie mieszanki,
e zag:szczenie rozieonej mieszanki,
e przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
e utrzymanie podbudowy w czasie robot:
11. Przepisy zwhzane
11.1Normy
1) PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probektyr.
2) PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane¢&zl: Definicje, wymagania i kryteria zgodiw.
3) PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikgmobierania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow produkcji betonu.
4) PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zkmstabilizowanych mechanicznie.
5) PN-S-96023:1984 Konstrukcje drogowe. Podbudowavier@chnia z tlucznia kamiennego.
6) PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe — Popioly lotne.
7) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.
11.2.Inne dokumenty
8) WT-1 Kruszywa 2008, Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwalena
drogach publicznych — Warszawa 2008

9) WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, Nawierzchnie lésfiee na drogach publicznych — Warszawa 2008
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D - 05.03.03b. Nawierzchnia z ptytaowych
1. WSTEP.
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z ptyusowych przy realizacji zadania ,Rozbudowér@lka Zdrowia
wraz z elementami zagospodarowania terenu giembni dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb
Mstow”.
1.2.Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy przy zlecaniu lizaaji
robét zawartych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot olgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem
nawierzchni miejsc postojowych z phaurowych 60 x 40 x 8 cm,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Piyty Azurowe
- prefabrykowane piyty betonowe przeznaczone dotwychawierzchni.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-0@.@0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5.Wymagania dotycce robot
Wymagania dotycce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.Wymagania dotycre materiatéw
Wymagania dotycce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.Plyty azurowe
2.2.1. Odmiany
W zaleznosci od technologii produkcji ptyty rozédia sie odmiany: plyta jednowarstwowa- 1,
2.2.2. Gatunki
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych rozndia st gatunki piyt:
- gatunek| - G1,
- gatunekll - G2.

2.2.3. Sktadowanie
Ptyty azurowe powinny by sktadowanegbem, ptaszczyznami gornymi ku sobie, na padbayrownanym i
odwodnionym. Plyty naley ustawig& na podktadkach drewnianych oraz zabezpiekeawedzie przed uszkodzeniem
przektadkami drewnianymi.
3. SPRZET
3.1.Wymagania dotycgce sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z ptyk@owych
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu spta pomocniczego: -do przygotowania podsypki piasijow
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycgce transportu
Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport ptyt aurowych
Ptyty azurowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po egjnigciu przez beton wytrzymadoi
minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej. Plyty powinny ldyzabezpieczone przed przemieszczeniem si
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna ichtwareie powinna wystawgpozascianysrodka transportu
wiecej niz 1/3 wysokosci tej piyty.
4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatéw, stosowanych dkongnia nawierzchni z ptytarowych betonowych, podano w
SST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe” pkt 4.3.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.0@nvigania ogélne” pkt 5.
5.2.Koryto pod nawierzchnie
Koryto wykonane w podiau z gruntu rodzimego lub nasypowego powinné Wwyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podiymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zgodnie z wgardami podanymi w SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”. Wskaznik zagszczenia koryta nie nie by
mniejszy od 1,0 wedtug normalnej metody Proctora.
5.3.Podsypka
Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnazwilzona
wodg, zag:szczona i wyprofilowana.
5.4. Ukladanie nawierzchni z ptytzarowych
Piyty przy krawgznikach naley uktada& w taki sposéb, aby ich gérna kregiz w stosunku do gérnej kraazi
kraweznika znajdowata sie odledid ustalonej w dokumentacji projektowe;.
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Przy uradzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptypoadednio dogite naley uktada w jednym
poziomie, regulujc wysoka¢ urzadzen naziemnych do poziomu nawierzchni.

Wolne przestrzenie w ptytackiiowych naley wypetnic ziemi urodzajm, a nasfpnie posid trawe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakéci robot

Zasady kontroli jakéci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania materiatdw przeznaczonych

do budowy nawierzchni i przedstawiyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do
akceptaciji.

6.2.1 Badania ptyt zurowych

Sprawdzenie wyghbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez

pomiar i policzenie uszkodaevystpujacych na

powierzchniach i kragdziach elementu.

Sprawdzenie &béw prostych w narach elementéw wykonujeesprzez przytaenie

katownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadio do 1 mm.

Pozostate badania ptyt najewykona zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01
BN-80/6775-03/03 [8].

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych do wsk@nawierzchni z ptytzarowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okrellone w normach podanych dla odpowiednich materiatdpkt 2.

6.3.Badania w czasie robo6t

6.3.1 Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektovs i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasiia:

-gtebokasci koryta:

-0 szerokéci do 3 m: £1 cm,

-0 szerokéci powyzej 3 m: £2 cm,

-szerokdci koryta: 5 cm.

6.3.2 Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektovg oraz pkt 5.3 niniejszej SST. Dopuszczalne odcliglangrubdgci
podsypki nie mog przekracz&+1 cm.

6.3.3 Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniudzgéci wykonania z dokumentagj
projektowy .

Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni przeprowddzlery w nasg¢pujacy sposob: na kale 200 m2 nawierzchni z plyt
azurowych naley zdja¢ 2 ptyty w dowolnym miejscu i zmierzygrubai¢ podsypki oraz sprawdzukiad piyt
nawierzchni.

6.4.6.4.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie réwrigi nawierzchni

Sprawdzenie réwrigi przeprowadzanalery fatg co najmniej raz na kade 150 do 300 m2 utonej nawierzchni i w
miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziejhico 50 m nawierzchni. Dopuszczalny pgraé pod tat nie powinien
przekracza 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag

punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoa 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchrpunktach zatamania niwelety

nie mog przekracz&+3 cm.

6.4.3 Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokon§ywalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz nadkal50 do 300
m2 nawierzchni i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziejhco 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynogz0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie rownolegioi spoin

Sprawdzenie réwnolegioi spoin naley przeprowadzaza pomog dwoch sznuréw nagtiych wzdhe spoin i
przymiaru z podziatka milimetrowa. Dopuszczalnelodenie wynosi £1 cm.

6.4.5 Sprawdzenie szerokw i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szerokai spoin naley przeprowadzaprzez usuniecie spoin na dhégookoto 10 cm w trzech
dowolnych miejscach na kde 200 m2 nawierzchni i zmierzenie ich szekgkoraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,\&gania ogolne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego nawierzchpiyt azurowych.
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8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Velgamia ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje sa wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiaspektora Nadzoru Inwestorskiegazgé wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&ag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia dotycze podstawy ptatrigi

Ustalenia dotyczce podstawy piatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptytieowych obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

-wykonanie koryta,

-ew. wykonanie warstwy odszapcej,

-rozécielenie podsypki piaskowej wraz z jej przygotoveanj

-utozenie piyt,

-wypetnienie wolnych przestrzeni ziegnirodzajna i wysiew trawy,

-pielegnacije przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

-przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy.

PN-EN 197-1  Cement - €& 1. Sktad, wymagania i kryteria dotyce cementéw powszechneggytku.
PN-EN 1008 Woda do betonu.

PN-EN 206-1  Beton - G#¢ 1: Wymagania wkiwosci i zgodndacé.

PN-N-03010 Statystyczna kontrola jdkb Losowy wybdr jednostek produktu do probki.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskéka zagszczenia gruntu.

PN/EN 45014  Ogodlne kryteria dotye deklaracji i zgodroi wydawanej przez dostawcow.
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D-05.03.04a. Wypetnianie masalewow na goigco szczelin ngidzy nawierzchnj jezdni i kravweznikiem

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwizanych z wypetnianiem magalewowvy na gogco szczelin pongdzy nawierzchrj jezdni i kravgznikiem
w ramach zadania ,Rozbudowd&r@dka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowamnénteniezbhdnymi dla
w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 945/10 ebrMstow”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stan@kuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wypetniania szczelin mamalewows na gosco
szczelin pomidzy istniejca nawierzchrg jezdni i nowym krawznikiem na whczeniach ul. towczej i ul Loej w
ul. Piaskovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Szczelina - szczelina podita powstala pomdzy adaptowan nawierzchri jezdni i
wymienionym krawznikiem zgodnie z dokumentagprojektow.

14.2. Masa zalewowa, zalewa (na goo) - specjalny materiat asfaltowo-polimerowy do peiniania
szczelin po rozgrzaniu do temperatury roboczej,nkt@o wypetnieniu zachowuje petnszczelnéé i
elastyczné oraz nie ulega oderwaniu odscianek szczeliny Ilub rozerwaniu w naszych
temperaturach agjanych przez uszczelnigmawierzchrg w okresie zimowym.

1.4.3. Gruntownik, primer - roztwor gruntagy, sktadajcy sk ze specjalnych substancji nanoszonych
na bocznécianki szczeliny w celu zwkszenia przyczepnoi zalewy do tychkicianek.

14.4. Lanca gogcego powietrza - ugdzenie stagce do oczyszczania szczelin z zanieczyszcze
stabo zwjzanych z resat nawierzchni ziaren i wysuszenia szczeliny za pagmagmodgrzanego do
temperatury od 100 do 250°Caskiego strumienia sptonego powietrza (0,4 do 0,6 MPa) w éito od
2,5 do 4,0 Mimin.

1.4.5. Szczotka mechaniczna - gdzenie do oczyszczanigcianek szczelin z knych czstek i mleczka
cementowego za pomgoevymiennej tarczowej szczotki ze splatanego druvednicy minimum 180 mm
napzdzane;j silnikiem elektrycznym lub spalinowym.

1.4.6. Kociot do masy zalewowej - wdzenie do rozgrzewania masy zalewowej do wymagemeperatury
roboczej z zapewnieniemagtego mieszania i utrzymania temperatury roboczejgpzewanej zalewy,
wyposaone w pdredni (olejowy) system ogrzewania, z&diem ciepta, ktérym jest palnik na gaz propan-
butan lub olej opatowy.

1.4.7. Pozostate okiéenia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 14.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbprie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne" pkt 2.
2.2. Masa zalewowa ,na gosaco"

Do uszczelniania ,ha ggco” szczelin w nawierzchni nalg stosowd masy zalewowe -asfaltowe z
dodatkiem wypetniaczy i odpowiednich polimeréw teptastycznych (np. typu kopolimeru SBS), posiacaj
bardzo doby zdoInag¢ wypetniania szczelin, nigksptywna¢ w temperaturze +60°C, bardzo dglprzyczepné do
scianek, a take dobg rozchgliwos¢ w niskich temperaturach. Masy zalewowe ,haagot s wbudowywane po
uprzednim rozgrzaniu do stanu ptynnego, ktorygssigany w temperaturze od 150 do 180°C.

Masa zalewowa powinna posig&dgprobat techniczig wydary przez uprawniomjednosti.
Masa zalewowa powinna odpowigdaymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w przypadku icikhr
lub niepetnych danych, powinna raieechy zgodne z pargzymi wskazaniami:

1) zdolna¢ wypetniania szczelin (na catej wysakd - b. dobra

2) temperatura ngknienia PiK > 85°C

3) sedymentacja w temperaturze wypetniania < 1% wag.

4) splywnai¢ w temperaturze 60°C po 5 godzinach < 5mm

5) odpornd¢ na dziatanie wysokiej temperatury (przyrost terapgly mieknienia PiK) < 10°C

6) zmiany masy po wygrzewaniu w temperaturze 165°6zg< 1% wag.

7) odpornd¢ na uderzenia w niskich temperaturach wg badadlagh uformowanych w kule, adiionych do
temperatury -20°C i opuszczonych z wys@i@50 cm - 3 spdd badanych 4 kul nie powinny wykazyéva
Sladéw uszkodze

8) penetracja (stdiem) w temperaturze +25°C < 130 j.Pen

9) wydtuzenie wzgédne w temperaturze -20°C > 15%

Poszczegolne partie i rodzaje masy zalewowej popwbyd skladowane w zadaszonych pomieszczeniach

oddzielnie w pojemnikach .
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2.3. Gruntownik
Gruntownik, zwekszapcy przyczepn& zalewy doscianek szczeliny, naty stosowd w przypadkach zalecanych
przez producenta zalewy.
Gruntownik powinien odpowiadavymaganiom okrdonym przez producenta zalewy, a w przypadku iekbdub
niepetnych danych, powinien ndieechy zgodne z parsizymi wskazaniami:
1) konsystencja ciekfa (do nakladanig@rem lub natryskiem)
80 do 150 sekund wyptywu z kubka Forda fi 4 mm

2) czas odparowania rozpuszczalnika <60 minut
3) prdba rozeigania zalewy asfaltowej z gruntownikiem na modekzsliny w laboratorium, w temperaturze -20°C,
przy rozszerzaniu szczeliny o 15% - zalewa nie powiulec oderwaniu agtianek betonu

Gruntownik naley sktadow#& w pojemnikach, w sposéb zabezpiegegjgo przed zanieczyszczeniem, z
zachowaniem przepiséw przeciviaoowych.

2.4. Materialy do posypywania zalewy

W celu szybkiego oddania do ruchu wykonanego u$ziezéa, a w zwizku z tym zapobigenia
przyklejaniu s goracej zalewy do opon samochodowych, zma posypé wierzch wypetnienia (zaleyy suchym,
drobnoziarnistym sypkim materiatem (np. niezbrylongementem wg PN-B-19701 [1] lub sgahaczka kamienn
wg PN-S-96504 [2].

Cement i mczka kamienna do posypywania zalewy powinny Skfadowane w zamkgtiych, szczelnych
workach lub pojemnikach i zabezpieczone przed zaggzczeniem oraz zawilgoceniem. Przechowywaniesoéum
powinno by zgodne z ustaleniami BN-88/6731-08 [3], acaki kamiennej z PN-S-96504 [2].

3. SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Przecinarki i frezarki

Do obcinania nawierzchni jezdni i poszerzania datzmlezy stosowad przecinarki i frezarki, zapewnigje
wykonanie szczelin o stalej, dostosowanej do pbtgighokasci i szerokdci, o pionowychéciankach bocznych.
3.3. Szczotki mechaniczne

Do czyszczenia szczelin nalestosowd szczotki mechaniczne z silnikami 0 mocy co najingiekW,
wyposaone w tarcze ze splatanych drutdw stalowych. Tagaeinny mi€ srednie min. 180 mm i grub&
dostosowamdo szerokéci szczelin.

3.4. Lance gorgcego powietrza

Do osuszenia szczelin naje stosowd lance gogcego powietrza zasilane gponym powietrzem o
cisnieniu od 0,4 do 0,6 MPa i wydajfed goracego powietrza o temperaturze od 100 do 250°C $iiled 2,5 do 4,0
m*/min. Zrédtem ciepta podgrzewajego spezone powietrze jest wewtrzny palnik zasilany ptynnym gazem
propan-butan.

3.5. Kotly do podgrzewania masy zalewowej

Do podgrzewania masy zalewowe] nglestosowa jedynie kotly (urzdzenia) wypossone w pdredni
system ogrzewania i mieszadto mechaniczne pozyealaja cigle mieszanie zalewy. System ogrzewania powinien
zapewnig sprawne, sterowane regulowanym termostatems$redoie ogrzewanie olejowe i zapobiéga
przegrzewaniu zalewy néciankach kotta. Palnik kotta zasila¢sptynnym gazem (propan-butan) lub olejem
opatowym.

3.6. Witryskarki gruntownika

Do nanoszenia gruntownika na osuszone i oczyszcsaoeotly mechaniczg scianki szczeliny, st
specjalne wtryskarki z malsprzarka lub zbiornikiem ddnieniowym, zapewniagge rownomierne pokrycigcianek
cienkg warstwg srodka zwekszapcego przyczeprié zalewy doscianek gkniecia.

Gruntownik mana take nanosi pedzlami.
3.7. Urzadzenia do wypetlniania szczelin maszalewows na goraco

Do wypetniania szczelin magzalewow na gogco naley stosowa specjalne kotty do podgrzewania masy
zalewowej wyposane w dodatkowy zespotitieniowego podawania garej zalewy wysokoéhieniowym wezem
zakaiczonym specjaln wylewka. Wylewka musi by wyposaona w zawdr pozwalggy na regulag ilosci lub
catkowite odaicie wypltywu podawanej masy zalewowej. i6dwka wylewki musi b§ dostosowana do szerckd
wypeltnianej szczeliny.

System cinieniowego podawania ggrej masy zalewowej do wylewki musi zapewngprawn prag w
nizszych temperaturach, tak aby nie dochodzito doygasia masy zalewowej wegach.

Przy matym zakresie uszczelfjenas zalewows mozna wlewa rgcznie, np. przy pomocy konewek.

Urzadzenie zalewape, kczne Ilub mechaniczne, powinno zapewnidwnomierne wypetnienie
odpowiednio przygotowanej szczeliny do poziomu paréhni ptyty betonowej z niewielkim meniskiem wasdym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie” pkt4.
4.2. Transport masy zalewowej

Masa zalewowa powinna bytransportowana samochodami lub wagonami pod pyeidm plandek w
dostarczanych metalowych pojemnikach z cienkiej (@8 do 0,3 mm) talkowanej od wewtrz blachy, z
zamkneciem zabezpieczagym zalew przed zanieczyszczeniem.
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4.3. Transport gruntownika

Gruntownik mae by przewaony dowolnymisrodkami transportu w szczelnych pojemnikach z twaee
sztucznego lub z metalu. Ze wedli na fatwopaln&, gruntownik powinien by transportowany i sktadowany z
zachowaniem odpowiednich przepiséw przeciggrowych.

4.4. Transport materialtdw do posypywania zalewy

Cement nalgy przewozé zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [3hddke kamiena workowarn, mazna
przewozé dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony przedgaeeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania rob6t zavianych z wypetnieniem szczelin, nie mogvystpowa opady
atmosferyczne, a temperatura powietrza w trakcipetnania mas zalewows na gogco nie powinna bé nizsza od
+5°C. Dopuszcza sizalewanie szczelin w temperaturze penb°C, za zgoglinzyniera, pod warunkiem wysuszenia
i wygrzania szczelin lamogoragcego powietrza.

Nie zaleca si wypetniania szczelin w czasie silnych wiatrow.

5.3. Czynnaosci wstepne przed wypetnieniem szczelin

Przed przysipieniem do wypeinienia szczeliny nayedoprowadzi do:

a) wyréwnania krawdzi nawierzchni i ew. poszerzenia gérnejsci szczeliny na gbokas¢ od 20 do 30 mm od
powierzchni jezdni do szeroka od 15 do 40 mm,

b) sprawdzenia wizualnego wilgotfm szczeliny (szczelina powinna bgucha),

¢) dokltadnego oczyszczenia nawierzchni i usciaiz niej przeszkdd (np. materiatow, s,

d) wstrzymania ruchu pojazdéw w rejonie robot.

5.4. Czyszczenie i suszenie szczelin

Przed wypetnieniem natg szczeliny dokladnie oczyi¢ z zanieczyszczeobcych, pozostatgi po ckciu
itp. Po oczyszczeniu pionovieiany szczelin powinny ldysuche, czyste, nie wykazygvpozostatéci pylastych. Do
czyszczenia szczelin nale stosowa szczotki mechaniczne o wymiarach tarcz dostosowlamo wymiarow
szczeliny. Szczotkustawia s na odpowiedni gicbokas¢ szczeliny.

Pozostaty pyt naley wydmucha& za pomog sprzonego powietrza.

W przypadku zawilgocenia szczeliny, (np. wskuteladp deszczu poprzedniego dnia) szczeliny zyale
wysuszy i wygrzat przy zastosowaniu lancy gmego powietrza.
5.5. Gruntowanie szczelin

Jeili wymaga tego producent masy zalewowej bocZomnki szczelin powinny Ky zagruntowane
gruntownikiem (roztworemsrodka zwekszapcego przyczeprig). Gruntowd nalery tylko scianki szczelin
przewidziane do wypetnienia wagju jednego dnia pracy.

Po odparowaniu rozpuszczalnika z gruntownika (cgkisvwystpuje po 15 do 30 min) nzoa przysipi¢ do
wypeltnienia szczelin.

5.6. Przygotowanie masy zalewowej

Mas; zalewows rozgrzewa s w kottach do masy zalewowej, zgodnie z zalecenjmducenta masy, do
uzyskania stanu ptynnego, ktéry jest przemia osigany w temperaturze od 150 do 180° C. Masy nie @oln
przegrzewd, gdyz maze ulec zniszczeniu lub stréalastycznéc.

Nalezy unikat wielokrotnego rozgrzewania tej samej porcji masglery rozgrzewa jej tyle, aby §
catkowicie zuy¢ i nie pozostawiaw zbiorniku po skaczonej pracy.
5.7. Wprowadzanie masy zalewowej do szczelin

Zalewanie szczelin odbywaessprztem mechanicznym lubeeznie po rozgrzaniu masy zalewowej do
temperatury roboczej zalecanej przez producentasc Meprowadza s w szczelig grawitacyjnie lub pod
cisnieniem przy pomocy ga z odpowiedni koncowka. Normalnie szczeliny
zalewa Sie jednorazowo.

W przypadku wikszych szerokii szczeliny ni podana w pkcie 5.3, mpna wykonywg zalewanie w dwoch
warstwach. Powierzchnia masy po pierwszym zalai@unwe by zanieczyszczona.

Wypetnienia szczeliny maszalewow nalezy wykona na gkbokas¢ réwng grubdici warstw bitumicznych
nawierzchni. Masa w szczelinie powinna twdrzgenisk wkésty 3 do 5 mm, aby unitiwi ¢ wyciskanie masy, w
porze gogcego lata. Masa powinna niidardzo dohy adhez¢ do scianek szczeliny, a prawie zergwdo dna
szczeliny.

W miejscach trudnodoginych mas mozna wbudowa recznie przy zastosowaniu odpowiedniego
pojemnika (np. konewki), zakozonego wyprofilowas stosownie do szerokci szczeliny wylewk. Przed
przystpieniem do wypetniania szczeliny zaleca zbezpieczy nawierzchng wzdtwz szczelin przed zabrudzeniem,
np. przez naklejenie na niegtay samoprzylepnej wzdhkrawedzi szczeliny.

Ewentualny nadmiar masy lub powstate zabrudzer@yasuré z nawierzchni przy pomocy szpachli lub
innych narzdzi.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
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6.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyslkgrobaty techniczne, deklaracje zgodmdtp.
na materialy oraz wymagane wyniki badenateriatbw przeznaczonych do wykonania wypetniesgazelin i
przedstawd je Inzynierowi do akceptacji.

6.3. 6Badania w czasie robot

W czasie robdt naky sprawdzé szerokéc¢ i glebokas¢ szczelin, a tate sprawdzé czystdé szczelin po
oczyszczeniu. Wzualnie i dotykiem nafesprawdzt, czy oczyszczonécianki szczeliny nie zawiergjzadnych
niezwigzanych okruchow nawierzchni, ziaren kruszywa, pylovaz sladow wilgoci, a take $ladow i plam
olejowych. Jeeli wystpuja jakiekolwiek slady wilgoci naley je usunaé lang gomcego powietrza. Plamy olejowe
nalezy wytrawi¢ odpowiednimi rozpuszczalnikami.

Jezeli $cianki oczyszczonej szczelinyg pokrywane gruntownikiem, nale sprawdzé dotykiem czy
naniesiona warstewkaodka zwekszajcego przyczeprié nie zawiera nieodparowanychastek rozpuszczalnika -
zagruntowandcianki przy pocieraniu nie powinny wykazygvabjawdwscierania gruntownika.

Nalezy stale sprawdzamakroskopowo bargvi konsysteng masy zalewowej oraz wskazania czujnikéw
temperatury zalewy i oleju grzewczego. W raziegbhkolwiek watpliwosci nalezy pobra do dwdch jednolitrowych,
czystych metalowych puszek z przykrywkami probkiensy i dostarczy je wraz z kopi swiadectwa badania
(producenta) do wigiwego laboratorium celem wykonania bad@antrolnych.

Po zalaniu szczelin nafe wizualnie sprawd#iprawidtowaé ich wypetnienia maszalewows.

Jezeli goraca masg posypano materialem drobnoziarnistym, to maleprawdzé makroskopowo czy

materiat ten rownomiernie pokrywa zadgmowierzchng szczeliny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. 7Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest metr wypetnionych szczelin.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jgli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktow 5 i 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odhidér robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wyrownanie krawdzi nawierzchni i ew. poszerzenie szczelin prze&eiai wzgl. frezarkami,
- oczyszczenie i osuszenie szczelin, ugtirisladow i plam olejowych,

- zagruntowanidcianek szczelin gruntownikiem.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" 9kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wypeknienia szczeliny masalewowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow i spta na budow,
- wykonanie robét zgodnie z dokumentgpjojektovg, SST i ewentualnie zaleceniamiymiera,
- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie st z placu budowy.
10. PRZEPISY ZWHZANE

10.1. Normy
1. PN-B- Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania 19701:1997 i ocena zgédino
2. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetiacz kamiermsnds :1961 bitumicznych

65



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob&rarza drogowa — ST-D

D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki betonowe]

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y Ssfwymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki betonoweamach realizacji zadania: ,Rozbudowér@lka
Zdrowia wraz z elementami zagospodarowania terggrbgdnymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 946/
obreb Mstow”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze
robét jak w pkt. 1.1.
1.3.Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét z@anych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki betonowe;j.
Betonowa kostka gr. 8cm posgiudo uktadania nawierzchni:
e cCciggbw pieszych,
e drogi wewretrznej,
e Zzjazdu,
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kostka betonowa - ksztaltka wytwarzana z betonuodaetvibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwachygmdnych ze saptrwale w fazie produkcji.
1.4.2. Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bggl pkt. 1.4
2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofid” 2.
3. MATERIALY
3.1.0géblne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 3.
3.2.Kostka betonowa - wymagania
3.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania kostki betepawbudownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty
techniczne;j.
3.2.2. Wyglad zewrtrzny
Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnacbgbwna i szorstka, a kragizie kostek rowne i proste, vwghiecia nie
powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o gruba < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o gruba > 80 mm.
3.2.3. Ksztait, wymiary i kolor kostki
3.2.4. W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- nadtgdci *3 mm,
- na szerokéci + 3 mm,
- nagrubéci =5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i hzowy.
3.2.5. Wytrzymaltc¢ nasciskanie
Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najméza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna bymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).
3.2.6. Naspgkliwos¢
Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna wynésiie wiecej niz 5%.
3.2.7. Odpornd¢ na dziatanie mrozu
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavamaia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:
- prébka nie wykazujegkniec,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do wytrzymaes prébek nie zameanych nie jest wksze nk
20%.

3.2.8. Scieralngé
Scieralnag¢ kostek betonowych okélna na tarczy Boehmego powinna wyrasie wiecej niz 4 mm.
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3.3. Materialy do produkcji kostek betonowych.
3.3.1. Materiaty do produkgcji kostki betonowej muszpetnig wymogi PN-EN 1338:2005 [8].
3.3.2. Cement.
Do produkcji kostki betonowej nate stosowd cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigseej n ,32,5".
Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-EN 197-1 [4].
3.3.3.  Kruszywo.
Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-EN 12620+A43].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betes), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.
3.3.4. Woda.
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonawykostek powinny odpowiadavymaganiom wg
PN-EN 1008:20045].
3.3.5. Dodatki.
Do produkcji kostek betonowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, ziyoe z recept
laboratoryjm.
Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymaicé¢, mniejsa nasikliwosé i wigkszy odporngé na
niskie temperatury i dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapewrhiostce trwale zabarwienie. Powinny tattarwniki nieorganiczne.
4. SPRZET
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4
4.2.Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki betonowe;.
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki betonowekesguje s¢ recznie.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
Do wyréwnania podsypki cementowo-piaskowejzms stosowé mechaniczne ugrlzenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kragznikach.
5. TRANSPORT
5.1.0go6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt. 5.
5.2. Transport betonowych kostek.
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukdael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 R, kostki przewmne g na stanowisko, gdzie specjalne ggtzenie pakuje je w fajii spina tama
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysraianie.
Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0golne zasady wykonania robat.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Podioze.
Poditaze pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek mgilerykona wedtug ustal® dokumentacji projektowych
i stosownych ST.
6.3. Podbudowa.
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podetie nawierzchni z kostki betonowej powiniert lzgodny
z dokumentagj projektovy.
Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w specyfikacjach dla odpowiedniego
rodzaju podbudowy.
6.4. Obramowanie nawierzchni.
Obramowanie nawierzchni nalewykona przy pomocy materiatdw przewidzianych w dokumejiamjektowej.
6.5. Podsypka.
Materiat na podsypknalery dobra zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.
Zastosowanie innego materialu wymaga przedstawidnlumentow dopuszczgych materiat do zytku oraz
uzyskania zgody Inspektora nadzoru.
Grubdi¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasid cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zagszczona i
wyprofilowana.
6.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek.
Wz6r uktadania kostki, natg uzgodné z Inspektorem nadzoru.
Kostke uktada si na podsypce w taki sposob, aby szczelingdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostk
nalezy ukfada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu.
Po ulaeniu kostki, szczeliny naty wypeini piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.
Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek betonowych stosuje wibratory pitytowe z ostanp z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenigabiudzeniem. Wibrowanie naie prowadz¢ od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz&ie w kierunku poprzecznym ksztattek.
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Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek nie waoltyova¢ walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchni. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pgghacji - mae by zaraz oddana daytku.
7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1.0go0lne zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf. 7.
7.2.Badania przed przysgpieniem do robdét.
Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawidznzy producent kostek betonowych posiada atest
wyrobu.
Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powiaigla od producenta wynikéw higcych bada wyrobu
na $ciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymdid na sciskanie pobier&a 6 probek (kostek) dziennie (przy
produkcji dziennej ok. 600 fipowierzchni kostek ulmnych w nawierzchni).
7.3.Badania w czasie robot.
7.3.1. Sprawdzenie podi@ i podbudowy.
Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgsédnoz dokumentagj projektows i
odpowiednimi ST.
7.3.2. Sprawdzenie podsypki.
Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektovg oraz pkt 6.5 niniejszej ST.
7.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.
Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek polega stwierdzeniu zgodgoi
wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami wg pkt 6.6 niniejszej ST:
e pomierzenie szerokoi spoin,
e sprawdzenie prawidtowgi ubijania (wibrowania),
» sprawdzenie prawidtovéai wypetnienia spoin,
e sprawdzenie, czy przaty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
7.4.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
7.4.1. Nieréwndaci podiuzne.
Nieréwnaici podiuzne nawierzchni mierzone falub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [7] nie powinny
przekracza 0,8 cm.
7.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancgi + 0,5%.
7.4.3. Niweleta nawierzchni.
Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.
7.4.4. Szerokd¢ nawierzchni.
Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
7.4.5. Grubdi¢ podsypki.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
7.5. Czestotliwosé pomiarow.
Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkkolsetonowej, wymienionych w pkt 7.4
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.
Zaleca s}, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w4 byly przeprowadzone nie rzadziej Birazy
na 100 rm nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaefety lub przekroju poprzecznego oraz wdze
tam, gdzie poleci Inspektor nadzoru.
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0goblne zasady obmiaru robot.
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00Admagania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki.
9. ODBIOR ROBOT
9.1. Ogéblne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogélne” pkt. 9.
9.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
e przygotowanie podiza,
« ewentualnie wykonanie podbudowy,
* wykonanie podsypki,
e ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1frwarstwy nawierzchni z kostki betonowej obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robdt,

e przygotowanie podiza,

« dostarczenie materiatow,

* wykonanie podsypki,

« ulozenie i ubicie kostki,

e wypelnienie spoin,

e przeprowadzenie bafla pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej
11. PRZEPISY ZWI AZANE

11.1.Normy.

1) PN-EN 14157:2005 Kamienaturalny. Oznaczanie odpoggbnascieranie.

2) PN-EN 206-1:200Beton Cz$¢ 1: Wymagania, wikaiwosci, produkcja i zgodni.

3) PN-EN 12620+AXKruszywa do betonu.

4) PN-EN 197-1 Cement €% 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodmodotyczice cementdw powszechnego
uzytku.

5) PN-EN 1008:2004Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobieraniébgk, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow produkcji betonu.

6) PN-EN 933-8:2001Badania geometrycznych wkiwosci kruszyw Czs¢ 8: Ocena zawarfai drobnych
czastek Badanie wskaika piaskowego.

7) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosmmawierzchni planografem i tat

8) PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe — Wymaganigtody bada

9) PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

10) BN-88/6731 Cement — transport i przechowywanie.
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D-06.02.01. Przepusty pod zjazdami

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem przepustéw pod zjazdami Wciearealizacji zadania ,Rozbudowa
Osrodka Zdrowia wraz z elementami zagospodarowanénteniezbdnymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid.
945/10 obgb Mstow”
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanoudhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét.
1.3.Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
i wymiang przepustéw rurowych pod zjazdami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zangtej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeprowadzenia
wody matych ciekéw wodnych pod nasypami zjazdéw.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych kddbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizop przepust na wlocie i wylocie i podtrzynacg nasyp zjazdu.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.. Ogdblne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pue SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepust typowych prefabrykowanych rur betonowych,
objetych niniejsa SST, §:

- prefabrykaty rurowe,
— kruszywo do betonu,
- cement,
- woda,
— mieszanka pod tagmMfundamentowy,
- drewno na deskowanie,
- materialy izolacyjne,
- zaprawa cementowa.
2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatéw powinny bygodne z dokumentacprojektows i SST. Odchyiki
wymiaréw prefabrykatéw powinny odpowiatiaormie [1]. Powierzchnie elementow powinnylgladkie, bez
peknie¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako pozostdld po pcherzykach powietrza i wodzie, ktéryclelgbkasé
nie przekracza 5 mm. Prefabrykaty rurowe powinn§wykonane z betonu klasy co najmniej B-30. Skiaaioe
prefabrykatow powinno odbywasie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym pauio

2.4.Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementdnstukcji przepustow powinny spetaia
wymagania normy [5].

Kruszywa nalgy sktadowa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego fraktjéPodtae sktadowiska powinno Byéwne, utwardzone i
dobrze odwodnione.

2.5.Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementowtkakcji przepustow powinien spehdia
wymagania normy [7]. Naky stosowa cement portlandzki zwykly (bez dodatkéw) klasy54@o betonu klasy B-
30 i klasy 32,5 do betonu klasy B-25. Cement hafgzechowywa zgodnie z norm[14].

2.6.Woda

Woda powinna b ,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami normy [9]. Beadia laboratoryjnych mana

stosowa wodochgowyg wodk pitng.
2.7.Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszankado wykonania tawy fundamentowej powinna speiniggmagania normy [5].

2.8.Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywantionmsvychscianek czotowych przepustow
powinno spetni@ wymagania normy [12] i normy [11].

2.9. Materialy izolacyjne

70



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob&rarza drogowa — ST-D

Do wykonania izolacji przepustovécianek czotowych mma stosowé

— emulsg kationows, wg WT-3 [18] lub aprobaty technicznej,

- roztwér asfaltowy do gruntowania wg normy [8],

- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg normy [10],

- wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzong&vdadczalnie i posiadage aprobat techniczg - za zgod
Inzyniera.
2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarbgrki nie nkszej nz M 12 i spetnié wymagania normy [6].
3. 3.SPRZET

3.1.0golne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2.Sprzet do wykonania przepustow

Wykonawca przysgpujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powiniekamg sic mazliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:

— koparek,
- betoniarek,
- dozownikéw wagowych do cementu,
- sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zggyczarki ptytowe.
4. TRANSPORT
4.1.0go6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kruszywa

Kamien i kruszywo naley przewozt dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kmgmi i nadmiernym zawilgoceniem.

Sposoby zabezpieczania wyrobow kamiennych podecaasportu powinny odpowiad&VT-1 [16].
4.2.2.Transport cementu

Transport cementu powinien dygodny z norr[14].

Przew6z cementu powinien odbyiagie dostosowanymi do tego cedtodkami transportu w warunkach
zabezpieczagrych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgoganigszkodzeniem opakowania i
zanieczyszczeniem.
4.2.3.Transport stali zbrojeniowe;j

Stal zbrojeniow mozna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih przed
powstawaniem korozji i uszkodzeniami mechanicznymi.
4.2.4.Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odb§wi zgodnie z WT-2 [17]. Czas transportu powinien
spetnid& wymaog zachowania dopuszczalnej zmiany konsystenigjszanki uzyskanej po jej wytworzeniu.
4.2.5.Transport prefabrykatéw
Transport wewetrzny. Elementy przepustéw wykonywane na budowiggmy¢ przenoszone po uzyskaniu przez
beton wytrzymatéci nie nizszej ni 0,4 R (W).

Transport zewgtrzny. Elementy prefabrykowane mply¢ przewa:one dowolnymirodkami transportu w sposéb
zabezpieczagry je przed uszkodzeniami.
Do transportu mina przekazaelementy, w ktorych beton aginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R (W).
4.2.6.Transport drewna i elementow deskowania

Drewno i elementy deskowania nalerzewozé w warunkach chroatych je przed przemieszczaniem, a
elementy metalowe w warunkach zabezpiegzajh przed korozji uszkodzeniami mechanicznymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobovgzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
- odwodnienia,

— czasowego przekenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewna ktérym bdzie wykonywany
przepust,

— wytyczenia osi przepustu i krgdzi wykopu,

— innych rob6t podanych w dokumentacji projektow8[ST.
5.3. Wykop

Sposo6b wykonywania robét ziemnych pod fundaméaignek czotowych i fawfundamentow powinien
by¢ dostosowany do wielkei przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju grumitykop naley
wykonywat w takim okresie, aby po ich zakzzeniu mana byto przysipi¢c do wykonywania przepustu.

5.4.tawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinna dwykonana zgodnie z dokumentagpjrojektovs i SST.

Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczdpatea fundamentowa e by wykonana:

- z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechani¢cznie
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— z gruntu stabilizowanego cementeq R5 MPa wedtug normy [13].
Dopuszczalne odchytki dla faw fundamentowych pu=téw wynosz.
— dla wymiaréw w planie  +5 cm,
— dla rzdnych wierzchu fawy 2 cm.
5.5. Uktadanie prefabrykatow rurowych
Uktadanie rur betonowych lutelbetowych naley wykona wg normy [15]. Styki rur naley wypeni¢
zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczeltimaterialem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przeyiera.
5.6. Scianki czotowe
Deskowanigcianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokrafeay wykona wg normy [3].
Betonowanie nalgy wykonywat wg normy [4]. Klasa betonu powinnadgie mniejsza i B-30.
Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasypamajd; sic pod ziema, nalery zagruntowa przez:
— dwukrotne smarowanie betonu emallkationowy w przypadku powierzchni wilgotnych,
— smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku poveienz suchych,
lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.
5.7.Zasypka przepustow
Zasyplke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rngleiklad& jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami
0 jednakowej grubii z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotni@ zasypki w czasie zagzczania powinna
odpowiadé wilgotnaosci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metbevg normy [2] z tolerangj -20%,
+10%.
Wskanik zag;szczenia poszczegdlnych warstw powinie bgodny z dokumentacprojektows i SST.
5.8.Umocnienie wlotéw i wylotow
Umocnienie wlotéw i wylotow nalsy wykona zgodnie z dokumentacprojektovg i SST. Umocnieniu
podlega dno oraz skarpy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0gdlne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola robét betonowych i zelbetowych
W czasie wykonywania rob6t naleprzeprowadzasystematycznkontrok sktadnikéw betonu, mieszanki
betonowej i wykonanego betonu wg normy[8]. Kontroleiojenia polega na sprawdzegiadnic, ilGci i
rozmieszczenia zbrojenia w poréwnaniu z dokumeataigjjektowg oraz z wymaganiami normy [9].
6.3. Kontrola wykonania $cianki czotowej z kamienia tamanego
Przy wykonywaniucianki czotowej z kamienia natg przeprowadi badania zgodnie z BN-74/8841-19
[41] obejmujce:
a) sprawdzenie prawidtowigi utozenia i wizania kamieni véciance - przez ogtiziny,
b) sprawdzenie gruldei scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchyiki ubgsci do + 20 mm,
c) sprawdzenie grubgi spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchyiki, dla
- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,
d) sprawdzenie prawidtovéai wykonania powierzchni i kragdzi scianki:
— zwichrowanie i skrzywienie powierzchfgianki: co najwyej 15 mm/m,
— odchylenie krawdzi od linii prostej: co najwiej 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia naz2m,
— odchylenia powierzchni i kragdzi od kierunku pionowego: co naj#gj 6 mm/m i 40 mm na catej wysaia,
— odchylenia gérnych powierzchni x@ej warstwy kamieni od kierunku poziomegosljjenur ma podziat na
warstwy): co najwyej 3 mm/m i nie wgcej niz 30 mm na caitej diugoi.
6.4. Kontrola wykonania umocnienia wlotoéw i wylotéw
Umocnienie wlotéw i wylotow nalgy kontrolowa wizualnie, sprawdzag ich zgodné¢ z dokumentagj
projektowy.
6.5. Kontrola wykonania tawy fundamentowe;j
Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej naglesprawdzt:
— rodzaj materiatu tytego do wykonania fawy,
— usytuowanie fawy w planie,
- rzedne wysokéciowe,
- gruba¢ tawy,
- zgodndé¢ wykonania z dokumentagcprojektov.
6.6. Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych
Elementy prefabrykowane naiesprawdza w zakresie:
— ksztattu i wymiarow (dhug&, wymiary wewrtrzne, grubéc¢ scianki - wg dokumentaciji projektowej),
- wygladu zewrtrznego,
— wytrzymatcci betonu naciskanie,
— $rednicy petdw i usytuowania
6.7.Kontrola potaczenia prefabrykatow
Pohczenie prefabrykatow powinno bgprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgagno
zmontowanego przepustu z dokumenfaupjektovy
6.8.Kontrola izolacji $cian przepustu
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Przed utaeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumentarcjjektowej, powierzchnie
izolowane nalgy zagruntowa np. przez:
- dwukrotne smarowanie betonu emalkationows w przypadku powierzchni wilgotnych,
— posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadku poxeieni suchych,
lub innymi materiatami zaakceptowanymi przezyimiera.
Zagruntowan powierzchng bezpdrednio przed utzeniem izolacji naley smarowa lepikiem bitumicznym na
goraco i utazy¢ izolacg z papy asfaltowej. Dopuszcza stosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptuwa
przez Irkyniera. Elementy nie pokryte izolagprzed zasypaniem gruntem nglesmarowé dwukrotnie lepikiem
bitumicznym na gejyco.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest m (metr) wykonanego przepustu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-@00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiatady wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie taw fundamentowych,
— wykonanie deskowania i rozebranie,
— monta konstrukcji przepustu,
— betonowanie konstrukcji fundamentgcianki czotowej,
— wykonanie izolacji,
— wykonanie zasypki i zagzczenie,
— umocnienie wlotow i wylotéw,
- uporzdkowanie terenu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1.Normy

1. PN-B-10021:1980 Prefabrykaty budowlane z betonu — Metody pomiaghaeometrycznych
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanidekd gruntu
3. PN-B-06251:1963 Roboty betonoweeibetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06253:1961 Konstrukcje betonowe. Warumdkonania i ochrony wrodowisku agresywnych wéd
gruntowych
5. PN-EN Kruszywo do betonu
12620+A1:2008
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykie
7. PN-EN-197-1:2002 Cement — Cgi¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodisodotyczce cementéw
:2002/A1:2005 powszechnegoaytku.
:2002/A3:2007
8. PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimn

:1998/Az1:2004

9. PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. \Bi@cja pobierania prébek, badanie i ocena praydat
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanejaceséw produkcji betonu.
10. PN-B-24625:1998 Lepik asfaltowy i asfaltowo-polimerowy z wypetniaeni stosowane na gao.

11. PN-D-95017:1992 Surowiec drzewny. Drewno wielkowgroiwve iglaste. Wspoélne wymagania i badania.

12. PN-D-96000:1975 Tarcica iglasta ogolnego przezndaze

13. PN-S-96012:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa satage podige z gruntu stabilizowanego
cementem.

14. BM88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

15. PN-B-12096:1997 Uedzenia wodno-melioracyjne — Przepusty z rur betgmbw zelbetowych —
Wymagania i metody bada
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D-06.04.01. Rowy

1. Wstep

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z oczyszczeniem i profilowaniem rowéw w rameealizacji zadania: ,Rozbudowai©dka Zdrowia
wraz z elementami zagospodarowania terenu pigsbmi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 946/ obeb
Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze
robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ro6w - otwarty wykop o gbokadici co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2. Roéw przydrany - row zbierajcy wodt z korony drogi.

1.4.3. Pozostale oki#enia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4

2. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.

3. Materialy
Nie wysepuja.
4. Sprzet

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4
4.2.Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagpujacego

sprztu:

— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.
5. Transport
5.1.0gélne wymagania dotycgce transportu.

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt. 5.
5.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej ST, mima korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych.
6. Wykonanie robot
6.1.0gdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt. 6.
6.2.0czyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naomiegjo przez wag scieciu trawy i krzakoéw w olgbie rowu.
6.3. Pogkbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzysk& podane potiej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S

02204 [1], dla rowu przydemego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db8l:1,3, gibokas¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako rnica pozioméw dna i nszej kravedzi goérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesiearpy wewstrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica poziomow
dna i nizszej krawdzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyokyglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachyleniergkavewretrznej 1:3, a skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10,
gigbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i aszej kravgdzi gérnej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek pagiy rowu powinien wynosi0,2%; w wyptkowych sytuacjach na odcinkach

nie przekraczagych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek pod#my rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
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- mat trawiasy - 2,0%,
- darnirg - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
6.4. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowéw i skarp mglewywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.
SposOb zniszczenia pozostaopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera.
7. Kontrola jako $ci robét
7.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 7.
7.2.Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i akp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i glebokas¢ rowu lrazna 100 m
3 [ Powierzchnia skarp lrazna 100 m

7.2.1. Spadki podtiane rowu
Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 0,5% spadku.
7.2.2. Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu
Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektovg z tolerancy = 5 cm.
7.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp nalgy sprawdza szablonem. PrZwit micdzy skarp a szablonem nie powinien przekracza
3cm.
8. Obmiar robét
8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00/0@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m (metr) profilowanego rowu.
9. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢magania ogolne” pkt. 9.
10. Podstawa ptatndci
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m profilowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej
11. Przepisy zwhzane
11.1.Normy.
1) PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
11.2Inne materialy.
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplziemne.
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D-08.01.01. Krawzniki betonowe

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem kragwanikdw betonowych w ramach realizacji zadania: ,Radtwa Grodka Zdrowia
wraz z elementami zagospodarowania terenu pigsbmi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 946/ obeb
Mstow”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dl@orze
robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z ustawieniem
kraweznikdw betonowych na tawie betonowej z oporem.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy
dziehce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe
1.4.2. Pozostale oki#enia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania b pkt. 1.4
2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.
3. MATERIALY
3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.
3.2. Stosowane materiaty
Materialami stosowanymis
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod krainiki.
3.3.Kraw ezniki betonowe - klasyfikacja
Nalezy stosowa krawezniki uliczne typu ,a”, gatunku 1, o wymiarach zgydh z podanymi w dokumentacji projektowej.
3.4.Kraw ezniki betonowe - wymagania techniczne
3.4.1. Ksztalt i wymiary
Ksztalt kravgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vaygnpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawnikéw betonowych podano w tablicy 2.
a) kraveznik rodzaju ,a”
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Rys. 1. Wymiarowanie kraginikdw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kragznikbw, cm
kraweznika | kraweznika I b h c d r
U a 100 20 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0
15 30
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikow betonowych
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

3.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie krawznikow betonowych powinny kiybez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzgovaierzchni i
krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [12], masvinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kranikéw betonowych

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1| Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm
ograniczajcych pozostate powierzchnie:
- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

3.4.3. Sktadowanie
Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielka.
Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamyglymiarach: grub
2,5 cm, szeroki 5 cm, diugéé min. 5 cm wgksza nk szerokdé kraweznika.

3.4.4. Betonijego skladniki
3.4.4.1. Beton do produkcji kragznikéw
Do produkcji krawznikéw nalery stosowd beton normy [2], klasy C20/25 i C25/30. W przypadiykonywania
kraweznikdw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegmikéw powinna by wykonana z betonu klasy
C25/30.
Beton wyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowssie:
- nasjkliwoscia, ponizej 4%,
- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@1 4 mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norm[2].
3.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy niesiej ni ,32,5” wg normy [8].
Przechowywanie cementu powinnoétgsgodne z BN-88/6731-08 [10].
3.4.4.3. Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiada wymaganiom normy [5]. Kruszywo nale przechowywéa w warunkach
zabezpieczafych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zzywemi innych asortymentow, gatunkow i
marek.
3.4.4.4. Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom normy [9].

3.5. Materialy na podsypke i do zapraw
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Piasek na podsyglcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom normy [5], a do zaprawy cementowo-
piaskowej [4]. Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powinient lementem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5", odpowiadajcy wymaganiom normy [8].
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom normy [9].

3.6. Materialy na tawy
Do wykonania faw pod kragniki nalezy stosowd, dla tawy betonowej - beton klasy C12/15, wg norfgy
ktérego sktadniki powinny odpowiadavyymaganiom punktu 3.4.4,

3.7.Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyinga gogco, powinna odpowiadawymaganiom normy[11]
lub aprobaty technicznej.

4. SPRZET

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4

4.2.Sprzet
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggwtowania podsypki cementowo-piaskowe;j,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

5. TRANSPORT

5.1.0golne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt. 5.

5.2. Transport kraw eznikow
Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe ukfadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy. Kravezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien gsszkodzeniami w czasie transportu, a
gbrna warstwa nie powinna wystatyaozasciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport cementu powinieresadbywa w warunkach zgodnych z nogrfiL0].
Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatl®wodczas transportu kruszywa powinny lmabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpgte.
Mas; zalewows nalery pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mimdbywa sic w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenienglimow i beczek.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonania robot.
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Wykonanie koryta pod tawy
Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z norm[1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokei dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku. Wskaik zag;szczenia dna wykonanego koryta poddgmwinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

6.3. Wykonanie taw
Wykonanie faw powinno kiyzgodne z norm[12].
tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich aplstosowa
szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje @i szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z
wymaganiami normy [3], przy czym naie stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicznas
zalewowy.

6.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych

6.4.1. Zasady ustawiania krax@nikow
Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich ustapmwinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gigpwych
(np. ze wzgldu na ,wyrobienie’cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgkiszone do 16 cm.
Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z norm[14].

6.4.2. Ustawienie krawznikOw na tawie betonowej
Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubdi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

6.4.3. Wypelnianie spoin
Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypemic zwirem, piaskiem lub
zapravg cementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kiganikOw zapraw cementowo-
piaskowy stosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;j.
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Spoiny krawznikbw przed zalaniem zaprawialery oczyici¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej spoinach zalanych zaprawnalery
zalewa co 50 m bitumiczspmag zalewovs nad szczelip dylatacyjr fawy.
7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1.0go0lne zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf. 7.

7.2.Badania przed przystpieniem do robét

7.2.1. Badania krawznikdw
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykériaadania materiatdw przeznaczonych do ustawienia
kraweznikOw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wygbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gicbokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami normy [6]. Sprawizeksztattu i wymiaréw elementéw naje
przeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy gyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldney zgodnie z
wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenigtdéw prostych w nariach elementéw wykonujeesprzez przytéenie
katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiois do 1 mm.

7.2.2. Badania pozostatych materiatow
Badania pozostatych materialéw stosowanych przyawisniu krawznikbw betonowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiaiopkt 2.

7.3.Badania w czasie robot

7.3.1. Sprawdzenie koryta pod taw
Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.2.

7.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodnda¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumengagiojektovy.
Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary faw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach naz#t@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:

- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci = 10% szerokeri projektowane;j.

c) RoOwna¢ gornej powierzchni taw.

7.3.3. Rownai¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytéenie w dwoch punktach, nade 100 m
lawy, trzymetrowej taty. Przgit pomigdzy gorm powierzchm fawy i przytazomns lata nie mae
przekracza 1cm.

7.3.4. Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
*+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) roéwnags¢ gornej powierzchni kragznikbw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100
m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeit pomicdzy gorra powierzchm kraweznika i
przytozons tata nie mae przekraczal cm,

d) dokladna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny mugsby¢ wypetnione catkowicie na pein

gebokasé.

8. OBMIAR ROBOT

8.1.0golne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A0@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.
9. ODBIOR ROBOT
9.1.0golne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt. 9.
9.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod fagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.
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10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1
10.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod fagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,
- ew. zalanie spoin magzalewowvs,
— zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
11. PRZEPISY ZWI AZANE
11.1. Normy
1) PN-B-06050:1999/Ap1:2012 Geotechnika -- Roboty ziem Wymagania og6ine
2) PN-EN 206-1:2003 (2003/A1:2005, 2003/A2:2006, 20(@3/2004) Beton Gg¢ 1: Wymagania,
wiasciwosci, produkcja i zgodnig.
3) PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe
4) PN-EN 13139:2003/AC:2004 Kruszywa do zaprawy
5) PN-EN 12620+A1:2008 Kruszywa do betonu
6) PN-EN 991:1999 Oznaczanie wymiarow prefabrykowangleimentow zbrojonych z autoklawizowanego
betonu komérkowego lub z betonu lekkiego kruszywgave otwartej strukturze
7) PN-EN 13043:2004/Ap1:2010 Kruszywa do mieszaneluntitznych i powierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach przeznaczonych do ruchu
8) PN-EN-197-1:2002 (2002/A1:2005, 2002/A3:2007) Cemeres¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria
zgodndci dotyczice cementow powszechnegoytku
9) PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikgmbierania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjoceséw produkcji betonu
10) BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
11) PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa
12) BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonilententy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania
11.2.Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnEprojekt - Warszawa, 19791982 r.
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D-08.03.01. Betonowe obrze chodnikowe

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycre wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z ustawieniem betonowego oliezehodnikowego w ramach realizacji zadania: ,Ronal Grodka
Zdrowia wraz z elementami zagospodarowania terésubgdnymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/
obreb Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu, realizacji dlmorze
robét jak w pkt. 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie

ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychauounikacji.
1.4.2. Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgg pkt. 1.4.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid” 2.

3. MATERIALY

3.1.0golne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymps
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom [8] i [7],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg normy [6],
— piasek do zapraw wg normy [3].

3.3.Betonowe obrzea chodnikowe — klasyfikacja
Nalezy stosowa obrzeza o wymiarach podanych w dokumentacji projektovigtunek 1.

3.4.Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne

3.4.1. Wymiary betonowych obrzgy chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1.

1 Rysunek 1. Ksztalt betonowego ohiae
' chodnikowego

3.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezejak dla kravgznikéw betonowych wedtug ST D-08.01.01.

3.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze
Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatart€jawedzie
elementéw powinny kiyréwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzeoweierzchni i krawdzi elementow
nie powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 1.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyze

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1
WKklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby i uszkodzenia ogranic@gjch powierzchnie gornddieralne) niedopuszczalne
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2
diugas¢, mm, max 20
glebokas¢, mm, max 6

3.4.4. Sktadowanie
Betonowe obrzea chodnikowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajow i gatunkow.
Betonowe obrzia chodnikowe nalgy uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyelymiarach
€O najmniej: grub& 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza ni szerokdé¢ obrzeza.
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3.4.5. Betonijego skladniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowé beton wedtug normy [2], klasy C20/25 i C25/30.
3.5. Materialy na tawe i do zaprawy
Zwir i piasek do wykonania taw powinien odpowiadaymaganiom normy [5]. Materiaty do zaprawy cemevio
piaskowej oraz faw powinny odpowiadaymaganiom podanym w ST D-08.01.01 ,Krganiki betonowe” pkt. 2.
4. SPRZET
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4
4.2.Sprzet do ustawiania obrzery
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sprzppomocniczego.
5. TRANSPORT
5.1.0golne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt. 5.
5.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po aginigciu przez beton
wytrzymatasici minimum 0,7 wytrzymal€ci projektowane;j.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
5.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatow podano w ST D-D®D ,Krawezniki betonowe”.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0golne zasady wykonania robot.
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Wykonanie koryta
Koryto pod faw nalery wykona zgodnie z wymogami podanymi w normie [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokei dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.
6.3. Podtoze lub podsypka
Podiaze pod ustawienie obrza maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawaywg&u lub piasku,
0 grubaci warstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem
lub piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad
6.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych
Betonowe obrzea chodnikowe naley ustawi& na tawie w miejscu i zéwiattem (odlegtdcia gérnej powierzchni
obrzeza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmginpaiojektowe;j.
Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskienzwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekraczzerokéci 1 cm. Naley wypeinic je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem galeczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢
wypetione catkowicie na pedrgighbokasé.
7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1.0g0lne zasady kontroli jakdci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf. 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. OBMIAR ROBOT
8.1.0golne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogdlne” pkt. 8.
8.2.0dbior robot zanikaj gacych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.
9. ODBIOR ROBOT
9.1.Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego oliehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
- rozcielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1

11. PRZEPISY ZWI AZANE

11.1Normy

1) PN-B-06050:1999 Geotechnika — Roboty ziemne — Wyanigogoine

2) PN-EN 206-1:2003 (2003/A1:2005, 2003/A2:2006, 26(@3/2004) Beton - G&¢ 1: Wymagania,
wiasciwosci, produkcja i zgodnig.

3) PN-B-06251:1963 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

4) PN-EN 13139:2003 (2003/AC:2004) Kruszywa do zaprawy

5) PN-B-10021:1980 Prefabrykaty budowlane z betonuokepomiaru cech geometrycznych

6) PN-EN-197-1:2002 (2002/A1:2005, 2002/A3:2007) Cem@wres¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria
zgodndci dotyczce cementdw powszechnegoytku.

7) BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

8) BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe
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D-08.05.02Scieki z kostki betonowej

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] XS wymagania dotycge wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniendciekbw z brukowej kostki betonowej przy realizazidania ,Rozbudowa fLodka
Zdrowia wraz z elementami zagospodarowania terésabgdnymi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/
obreb Mstow”.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest dokumentem przetargowym i kontraktowymymlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem:
sciekdw ulicznych przykragznikowych z 2 redéw kostki betonowej.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Sciek przykrawznikowy
- element konstrukcji jezdni stgcy do odprowadzenia wéd opadowych z nawierzchnipdgektowanych
odbiornikéw (np. kanalizacji deszczowej).
1.4.2. Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.3. Beton na taw
Beton na taw pod sciek powinien odpowiadawymaganiom normy [2]. Jeli dokumentacja projektowa
nie stanowi inaczej, powinien to dpeton klasy B-15 lub B-10.
2.4. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom normy [4]. Kruszywo néale przechowywa w
warunkach zabezpiecaajych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkow i marek.
2.5. Cement
Cement do betonu powinien dyementem portlandzkim, odpowiagigym wymaganiom normy [5].
Cement do zaprawy cementowej i na podgyp&mentowo-piaskogvpowinien by klasy 32,5. Przechowywanie
cementu powinno kyzgodne z norm[7].
2.6. Woda
Woda powinna by ,odmiany 1” i odpowiadawymaganiom normy [6].
2.7. Piasek
Piasek na podsyplkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom normy [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowe]j powinieroadgda wymaganiom normy [3].
2.8. Kostka betonowa
Do wykonaniascieku naley stosowé kostke betonowd zgodna z wymaganiami podanymi w ST D-
05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowgit 2.2.
2.9. Masa zalewowa
Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinné stpsowana na ggeo i odpowiada wymaganiom normy
[7].

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprzt do wykonaniascieku
Roboty mana wykonywa recznie z zastosowaniem nestijacego spratu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
Transport kostki brukowej powinien odbyévaic wg ST D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowej” pkt 4, transport krawnikéw i kruszyw wg ST D-08.01.01 ,Kraxniki betonowe” pkt 4, a transport
cementu wg normy [7].
5. wykonanie robot
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do wykonaniécieku naley wytyczy¢ os écieku zgodnie z dokumentagprojektova.
Dla scieku umieszczonego guzy jezdniami 6 scieku stanowi & wykopu pod taw.
5.3. Wykop pod tawe
Wykop pod taw dla scieku naley wykona& zgodnie z dokumentagcjprojektows i PN-B-06050. Dla
scieku umieszczonego ruzy jezdniami oraZcieku terenowego stosowana jest tawa zwykta. Wyyniaykopu
powinny odpowiadawymiarom tawy w planie. Wskaik zag:szczenia dna wykopu pod fawowinien wynosi co
najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.
5.4. Lawa betonowa
Klasa betonu stosowanego do wykonania tawy powinytazgodna z dokumentacjprojektows. Jezeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejzneostosowatawy z betonu klasy B-15 i klasy B-10. Wykonanie
tawy betonowej powinno lfyzgodne z wymaganiami normy [11] oraz warunkamigmyai w ST D-08.01.01
~Krawezniki betonowe”.
5.5. Wykonaniescieku betonowego
Ogolne wymagania dotygee uktadania kostki betonowej podano w ST D-05.83Nawierzchnia z kostki
brukowej betonowej”. Rodzaj i wymiarycieku z kostki betonowej powinny &yzgodne z dokumentag]
projektovs. Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnéjczsciej wykonywanymisciekami z kostki
betonowej, zgodnie z KPED [12]:s
scieki uliczne przykrawznikowe z 2 redéw kostki betonowej,
Do wykonaniascieku naley stosowa kostke betonowd, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 2.8 niniejsz
ST. Na zagszczonej warstwie podsypki cementowo-piaskowej zyalgozy¢ kostke betonowy w ilosci rzeddw
zgodnej z dokumentagijprojektovs, zachowujc projektowan niwelet scieku. Spoiny o szerokoi 5 mm naley
zalat zapraw cementowo-piaskogvo wytrzymatd@ci co najmniej 25 MPa. Przed wypetnieniem spoinraap,
nawierzchniascieku powinna b§ zwilzona wod z dodatkiem 1% cementu. ébbkas¢ wypetnienia spoin nie
powinna by mniejsza ni 4 cm. Wykonanyciek w okresie 7 dni natg pielegnowa przez pokrycie warstav
piasku i zwikanie wod. Po zakaczeniu pie¢gnacji piasek nalgy usurgc.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania materialtdbw przeznaczonych do
wykonaniascieku z kostki betonowej i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania klinkieru
powinny by wykonywane w zakresie i z e¢ztotliwoscig wg ST D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowej” pkt 6. Badania pozostatych materiatéesstvanych do wykonanigieku z kostki betonowej powinny
obejmowad wszystkie witaciwosci, ktére zostaty okidone w normach podanych dla odpowiednich materiatdw
pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada
W czasie robét zwrzanych z wykonaniertieku z prefabrykatow natg sprawdzé:
wykop pod tawg,
gotowy tawe,
wykonaniescieku.
6.3.2.Wykop pod taw
Nalezy sprawdzé, czy wymiary wykopu $zgodne z dokumentacprojektowy oraz zagszczenie podia
na dnie wykopu. Tolerancja dla szerégionvykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt
5.3.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy
Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj
linia fawy w planie, ktéra mee sk rézni¢ od projektowanego kierunkui2 cm na kade 100 m tawy,
niweleta gérnej powierzchni fawy, ktora peost rézni¢ od niwelety projektowanej # 1 cm na kade 100 m tawy,
wymiary i rowna¢ tawy, sprawdzane w dwdch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m tawy, przy czym
dopuszczalne tolerancje wynasila:
wysokdici (grubdici) tawy + 10% wysokéci projektowanej,
szerokdci gérnej powierzchni fawy 10% szerokéci projektowanej,
réwnasci gérnej powierzchni tawy 1 cm praegitu pomiedzy powierzchny tawy a przytaong czterometrow fats.
6.3.4.Sprawdzenie wykonanizieku
Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj
niweletascieku, ktéra mee r&nic sie od niwelety projektowanej# 1 cm na kade 100 m wykonanegzieku,
rownas¢ podiwnascieku, sprawdzana w dwéch dowolnie wybranych puikiea kade 100 m diugei, ktora
moze wykazywa przewit nie wigkszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchry scieku a tag czterometrow,
wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spzamé na kadych 10 metrach wykonanegoieku, przy czym
wymagane jest catkowite wypetnienie badanej spainyba¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazeek
rézni¢ od grubdci projektowanej a: 1 cm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanegmeku z betonowej kostki brukowe;j.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST | wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykop pod taw,
wykonana tawa,
wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 gtieku betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie wykopu pod tagy
ew. wykonanie szalunku,
wykonanie tawy,
pielegnacja betonu i ew. rozbidrka szalunku,
wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
utozeniescieku z betonowej kostki brukowej wraz z wypetnémispoin i piglgnacg scieku,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagagddne.
2. PN-EN 206-1:2003 Beton Cz$¢ 1: Wymagania, whkxiwosci, produkcja i zgodnis.
:2003/A1:2005
:2003/A2:2006
:2003/Ap1:2004
3. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.
:2003/AC:2004
4, PN-EN 12620+A1:2008 Kruszywa do betonu
5. PN-EN-197-1:2002 Cement — Cgi¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodico

dotyczice cementéw powszechnegoytku.
:2002/A1:2005

:2002/A3:2007
6. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikaabierania
prébek, badanie i ocena przydattiovody zarobowej
do betonu, w tym wody odzyskanej z proces6w projiltatonu.

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorententy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspe wymagania
i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonerrtenty nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza chodnikowe
10. PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa.
11. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

10.2. Inne dokumenty
12. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt-Warszawa, 1979.
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Z-01.01.01. Zielg

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y$I wymagania dotycge wykonania i odbioru robot

zwigzanych z zatzeniem i pie¢gnach zieleni w trakcie realizacji zadania pt.: ,RozbudoCGsrodka Zdrowia wraz z
elementami zagospodarowania terenu ridapmi dla w/w funkcji obiektu na dz. nr. ewid. 948/ obeb Mstow”.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) jest dokureenprzetargowym i kontraktowym przy zlecaniu rojadtw
pkt. 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z:
zakladaniem i piegnacp trawnikow na terenie ptaskim i na skarpach,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiageq wigciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwaj.
1.4.2.Materiat raglinny - sadzonki drzew szczegétowo wymienione wulokntacji projektowej.
1.4.3.Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkowanigdriemi z przerastggymi jg korzeniami réliny.
1.4.4.Forma pienna - forma drzew sztucznie wytworzonakédke z pniami o wysokai od 2,00 do 2,20 m
(zaleznie od gatunku — szczeg6ty w dokumentaciji projeledye wyranym nie przycitym przewodnikiem i
uformowara koror.
1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialg” pkt 1.4..

1.5.0g06Ine wymagania dotycgace robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid™1.5.

2. MATERIALY

2.1.0g6blne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padw ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2.Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, pozyskana w innym miejscu i degi@na na plac budowy, nie geby¢ zagruzowana,
przergnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chetigcz

2.3.Ziemia kompostowa
Do nawaenia gleby mogby¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozktadu rinych odpadkéw rédinnych
(np. torfu, kory drzewnej, chwastow, plewéw), pkpmpostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmagh,
spos6b i w warunkach zapewnjeych utrzymanie wymaganych cech i wahkikow jakasci kompostu.
Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikieseidami z
oczyszczalniciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch migsi Kompost z kory sosnowej me byt
stosowany jako naw0z organiczny przy przygotowahéy pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gleh

2.4.Nasiona traw
Nasiona traw najezciej wysepujg w postaci gotowych mieszanek z nasioimgeh gatunkéw. Gotowa mieszanka
traw powinna mié oznaczony procentowy sklad gatunkowy, kJasuimer normy wg ktorej zostata
wyprodukowana, zdolrio kietkowania.

2.5.Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny léyw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@ezotu, fosforu, potasu
- N.P.). Nawozy naley zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpoprzechowywania.

3. SPRZET

3.1.0golne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawca przygpujacy do wykonania nasadzeieleni powinien wykazasie mozliwoscig korzystania z
nastpujgcego spretu: glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron doapy gleby, watu kolczatki oraz watu
gladkiego do zaktadania trawnikéw, kosiarki mechanej do pigignacji trawnikow, sprgu do pozyskiwania
ziemi urodzajnej (np. spycharkiagjennicowej, koparki).

4. TRANSPORT

4.1.0go6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrej¢kt 4.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nasadzé
Transport materiatow do zieleni @by dowolny pod warunkien¥e nie uszkodzi, ani fenie pogorszy jaksei
transportowanych materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/NMymagania ogolne” pkt

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow

Wymagania dotyegce wykonania rob6t zgzanych z trawnikamigsnastpuijace:
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teren pod trawniki musi lyoczyszczony z gruzu i zanieczysztgze
przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajma teren powinien by obnizony w stosunku do gazonéw lub
kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
przy zakfadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowéasie 2 do 3 cm nad terenem,
teren powinien by wyréwnany i splantowany,
ziemia urodzajna powinna byozcielona rowi warstwgy i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnynmz ora
starannie wyréwnana,
przed siewem nasion trawy zignmalezy watowa walem gtadkim, a potem watem - kolczatlb zagrahi,
siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,
okres siania - najlepszy okres wiosenny, naj&j do potowy wrzénia,
na terenie ptaskim nasiona traw wysiewaneslosci od 1 do 4 kg na 1003nchybaze SST przewiduje inaczej,
na skarpach nasiona traw wysiewasevslosci 4 kg na 100 i) chybaze SST przewiduje inaczej,
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk
po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdGvmarstworzenia
dobrych warunkow dla podgiania wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie kolczadk mazna juz
nie stosowéawatu gtadkiego,
mieszanka nasion trawnikowych psoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.
5.2.2.Piekgnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w pigynacji trawnikéw jest koszenie:
pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa gggnie wysoké¢ okoto 10 cm,
nastpne koszenia powinnyesbdbywa w takich odsipach czasu, aby wysodtrawy przed kolejnym koszeniem
nie przekraczata wysokoi 10 do 12 cm,
ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikbw powinno¢ bwykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw Klicmtych Polski mgna przyaé pierwsz potow
pazdziernika),
koszenia trawnikdw w catym okresie gighacji powinny sj odbywa czesto i w regularnych odgbach czasu, przy
czym czstas¢ koszenia i wysok& cigcia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,
chwasty trwate w pierwszym okresie nglaisuwa recznie;$rodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu pgle
stosowa z dwa ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesy od zataenia trawnika.
Trawniki wymagai nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozow
nalezy przygotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:
wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przevaaagotu,
od potowy lata naliey ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawgzenie nie powinno zawieéaazotu, lecz tylko fosfor i potas.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0godlne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.
6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze
okreslenia ilaci zanieczyszcze(w ),
pomiaru odlegiéci wywozu zanieczyszchena zwatk,
wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontrol grubgci warstwy rozcielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodndci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
gestaici zasiewu nasion,
prawidtowe] czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makggtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:
prawidtowej gstaici trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
obecndci gatunkdw niewysiewanych oraz chwastow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.
7.2.7Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest:
m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw,
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liayniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne. Odbiér powykonawczy dokorgmy
jest po zakaczeniu realizacji inwestycji. Odbioru ostatecznéigionuje si po zakdczeniu okresu gwarancyjnego.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogéblne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuje:
roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowémizurodzajnej, raielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie
kompostu,
zakladanie trawnikow,
pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naxenie, odchwaszczanie.
10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzeWwaewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzéwaewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,giza i korzenie bulwiaste $tin
ozdobnych

5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Raslinykwietnikowe jednoroczne i dwuletnie
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